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VR－H2A  

l．はじめに   

このインバータは三相電動筏を変速逆転するための装置です。取扱説明雷は据付、接続（配緑）、運転、タッ   

チパネルの操作取扱い、保守点検などについて記載されています。   

2．安全上のご注意   

据付、接続（配線）、退転、保守点検の前に必ずこの取扱説明書を熟読し、正しくご使用ください。   

摸器の知識、安全の情辛臥 そして注意事項のすべてについて習熟してからご使用ください。   

この取扱説明書では、安全注意事項のランクを下記のとおり区分してあります。  

＋危険  取り抜いを誤った場合に危険な状況が起こりえて、死亡または重傷を受ける可能性が   想定される場合   
△注意   取り扱いを誤った場合に危険な状況が起こりえて、中程度の傷害や軽傷を受ける可能   性が想定される場合および物的損害の発生が想定される場合  

なお、注意に記載した事項でも状況によっては重大な結果に結びつく可能性があります。   

いずれも重大な内容を記載していますので必ず守ってください。  

用途（こつしヽて  

］子吉付（こつしヽて  

［1］   



VR一日2A  

0運億時はフロントカバーを持たないでください。   

落下してけがのおそれあり  

¢糸くず、紙、木くす、ほこり、金属くずなどの異物をインバータ内に侵入させたり、   

冷却フィンの部分に付着させないでください。   

火災のおそれ、事故のおそれあり  

0損傷、部品が欠けているイン／く一夕を据付け運転しないでください。   

けがのおそれあり  

酉己練【こつし、て  

◇ 危 険  
Qインバータを電源に才芸抗する場合、回報保悪用しゃ断器、漏電しゃ断器を通して   

配ほしてください   

火三夫のおそれあリ  

0アース綻を必ず接続してください。   

感冒、火災のおそれあり  

0配線作業は、資格のある専門家が行ってください。   

感冒のおそれあり  

0電源OFF（開）を確認してから行ってください。   

感冒のおそれあり  

0必ず本体を据付けてから配綬してください。   

感冒、けがのおそれあり  

△注 意  
○製品の相数、定椙電圧と交流電源の相数・電圧が一致していることを確認してください。   

けがのおそれあり  

¢出力端子（U、∨、W）に交流電源を接続しないでください。   
けがのおそれあリ  

0直流端子（P（＋）、N（－））に制動抵抗器を直接接続しないでください．   
火災のおそれあり  

0インパータ、モータ、配緩からノイズが発生します。局辺のセンサーや檻器の誤動作に   
注意してください。   

事故のおそれあり  

－ ：、   



］菜イノ声 － う塁聖云tこつしヽて  VR一日2A  

◇ 危 険  
◎電流制限挨責巨を選択した場合、設定した加速時問や設定した速度と異なった1犬態で   

還転することがあります。この時でも安全性を確保するよう襟械の設計を行ってください。   

事故のおそれあリ  

Qストソプボタンは校紀設定をした時のみ有効ですので、緊急停止のスイッチは別に   

用還してください．   

事故のおそれあり  

⑳逆転信号を入れたままアラームリセットを行うと突然再始動しますので還転信号が切れて   

いることを確認してから行ってください。   

事故のおそれあり  

0インバータに通電中は停止中でもインパークの端子に触れないでください。   

感電のおそれあり  

△ 注 意  
0放熱フィン、制動抵抗器は高温となりますので触れないでください。   

やけどのおそれあリ  

0インバータは容易に高速道転の設定ができますので、設定変更に当たってはモータや   

楊枝の性能を充分確認してからお使いください。   

けがのおそれあリ  

0インバータのブレーキ機能では積械的保持はできません。   
けがのおそれあリ  

［3〕   



イ呆守点検一 書β品の交字典に一つし、て  vR一日2A  

◇ 危 換  
○点検は電源をOFF（問）して5分以上経過してから行ってください。  

（更にチャージランプの消灯を確認し、端子P（＋〉、N（－）問の直流電圧をチェックし、   

25V以下であることを確認してください。）   

感冒のおそれあり  

0指定された人以外は、保守点検、部品交換をしないでください。   

（作業前に金属物（時計、指輪など）を外してください。）   

（維奈義対策工具を使用してください。）   

感竃、けがのおそれあり  

廃棄tこつしヽて  

い・こ しつイl！こt  

寺国包（こつし、て  

一般的注意  
本取扱説明雷に褐試されている全ての図解は、細部を説明するためにカバー又は安全のための遮断物を取り  

外した状態で描かれている場合がありますので、製品を逆転する時は必ず規定どおりの力′トや遮断物を元  

どおりに戻し、取扱説明雷に従って運転してください。  

［4］   



1．まえがき  

この度は、弊社の汎用インバータ＼、vRJ12A′′をお買上いただきまして、ありがとうございます。本   

インバータは、32bitDSPの採用により、各種分野におきまして高性能・多機能といった御期待どうりの   

性能せ発揮し、たします。  

このインバータを搭載した装置の出荷に際しては、本取扱説明書が最終的にインバータを御利鞘いた   

だく方のお手元まで届きますよう、御配慮ください。  

2．製品到柵時の確認書項  

製品到着時には、次の項目について御確認ください。  

① 銘板の内容が御注文どうりであるか。  

② 輸送ヰに破粗した個所はないか。   

製品に、御不審な点、不具合等がございましたら、お買上げ店まで御連結ください。  

一．′一′ノ①  

一一② 信）ぐめ  

†‾‾■＼⑤ ⑥  

＼⑦  

（9 適用モータ   

200V系列  

004－→0．4二KW  

OO7→0．75ⅩW  

O15－→1．5RW  

O22－→2．2KW  

O37－→3．7KW  

O55→5．5ⅩW  

O75一→7．5ⅩW  

llO一・11KW  

150－→15ⅩW  

185・→18．5＿KW  

220－・22KW  

④ 電源周波数：50／6011z  

400V系列  

⑨ 定格出力電流  

200V系列   

3A→004（0．4KW）   

5A→007（0．751（W）   

8A→015（1．5ⅩW）  

11A→022（2．2】くW）  

17A→037（3．7KW）  

25A→055（5．5ⅩW）  

る8A→075（7．5KW）  

46A→110（11ⅩW）  

59A→150（15RW）  

74A→185（1き．5KW）  

87A→220（22ⅩW）  

4007一寸0．75ⅩW  

4015→1．5RW  

4022→2．2EW  

40‡‡7→き．7ⅩW  

4055→5．5EW  

4075→7．5KW  

4110→11ⅩW  

4150→15ⅩW  

4185→18．5ⅩW  

4220→22ⅩW  

400V系列  

2．5A→4007（0．75KW）  

a．7A→4015（1．5RW）  

5．5A→4022（2．2ⅩW）   

9A→4037（8．7ⅩW）  

18A→4055（5．5KW）  

18A→4075（7．5ⅩW）  

24A→4110（11Klり  

叫A→4150（15RW）  

39A→4185（18．5ⅩW）  

45A→4220（22KW）  ④ 電源相数：3¢→3相   

⑨ 電源電圧範囲   

200～230V→AO200V系列   

880～460V→AC400V系列  

（む 出力周波数範周：0．2－400Hz   

⑦ 試 番  

l1－－   



3．構造・取扱   

VR－H2Aシリーズは、すべて全閉構造（1Ⅰ）40）を採用しており（冷却フアン部を除く）、酎環境性が向上  

しています。また、配線引込根が取り外せるので、配線作業が簡単に行えます。  

（1）古都名称  

［ニコ目  ロロロロUU  

b＿＿   

≒ミ⊆；⊆：：：   

（D本体カバー  

②端子カバー  

③通風カバー  

（彰配線引込板  

（9タッチパネル  

（訃冷却フィン  

（訪取付け穴  

（診本体カバー取付ネジ  

⑨端子カバー取付ネジ  

⑪ ⑲定格銘板  
⑪冷却フアン（VROO4～007，Ⅵ1  
4007は無し）  

ゴムプッシュ（付属）  

②⑨ ⑲  ⑤  ⑥④  

VROOl～03TH2▲／V封007－103TH2▲  

（p本体カバー  

②端子カバー  

（診通風カバー  

（彰配線引込板  

（9タッチパネル  

⑥冷却フィン  

（D取付け穴  

（診本体カバー取付ネジ  

⑨端子カバー取付ネジ  

⑲定格銘板  
⑪冷却フアン  

⑫電解コンデンサ  

ゴムプッシュ（付属）  

①③⑪ ⑧⑦  

VRO55～0丁5H2▲／VR1055～1075H2A  

㈲③Qも ⑧⑦  （》本体カバー  

（診端子カバー  

③通風カバー  

④配線引込械  
⑤タッチパネル  

⑥冷却フィン  

（訂取付け穴  

（診本体カバー取付ネジ  

（釘端子カバー斬刃■ネジ  

⑲定格銘板  
⑬冷却フナン  

⑫電解コンデンサ  

ゴムプッシ⊥（付属）   

VRllO～220拭2A／VR‖10～1228H2A  

2－  

kid
長方形

kid
長方形



（2）端子カバーの取付け、取外し   

次にホす手岨で取外します。取付け時は逆の手順で取付けします。  

〔手順Z）  

端子カバーの  

A部を押込み  
ながら引き  
上げる  

t手順り  

⑨のネジを   

取外す  

｛
⑨
 
 

‥    ●  

A   

VROO4～03一法2A／VRl帥了～403Tti2▲  

主回路端子台  

〔手順2〕  

端子カバーの  

A部を押込み  
ながら引き  
上げる  

（手順り  

⑨のネジを   

取外す  

－：、  
A   

VRO55～220H2A／VR相55～4220H2A  

主回路端子台  

l．使用上の注意書項   

■E■讐は、鮎の畿■、破れの蘭因ともなりまTo以下の内書に注事して、♯晶も正しくお使いく   

ださい。  

① 蠣準仕櫓のtキー圧絆書蒙●書■え   

ン′く丁夕内傷義子が嶋1L量す。  
■■遍t庄一印加しないでください。遇大なt圧キ印加ナもとイ  

② イン′く－タ出力■子（∪・V－W）にt一書♯－Lないでください○正しくt書■手（R，S′T）へ♯繊して下  
さい。  

③柵艦枕榊糾子くP－DB）にt糾♯鴨しないでください○また、P－Ⅶ・トD叩を頬絶したり標   
準土用≠勤艦枕♯以下の雛枕■（n）の艦枕軋絶対に★精しないでください。  

⑥＝・制御周欄欄子は、▲C200V及び▲C州DVを練痍しないで下さい。（30▲、30B、30CのみAC250V、   
8．3▲以下接続可能）  
⑤ 4転、件止は、FWDLCM（正転）、REV－CM（逆転）端子で行ってください。インバータのt漉側にコン   
タクタを投1し、コンタクタのON／OFFで遍転、停止することは避けてください。  
⑥ インバtタの出力側で、マグネットスイッチによるON／OFF遍転はしないでください。  
⑦ ■源容tは、イン′く一夕容tのl．5借～引川KVAまでの範囲としてください。t潜幸1が5MKVAを超え   
も■今は、イン′く一夕のt滞簡lニー濃協■用リアクトル（ACR・・・オプション）を按正して下さい。  
⑧ インバータの出力■には、遺相コンデンサを♯統しないでください。  
⑨ アース織は、必ず♯絶してください。  
⑯ インバータの保慎機能が作動した■今は、11暮「故■怜断」を鞠蓼照の上、共♯凍困を取り除いた後   
に再玉転を行ってください。外部シーケンス尊で、自動的にアラームリセットすることは、やめてくだ   
さい。  

⑪ インバータの嬢手間および制欄個傭欄干のメガーテストは行わないでください。  

一3一   

kid
長方形



5．すえ付け方法  

（1）投t環境  

インバータは、次の条件を満たす場所に設置してください。  

① 周囲温度カー、－10℃－＋50℃の場所［＋40℃を超える場合恨、通風カバ」を取り外してください。］  

② 湿度が20－90％RHで、結露・凍結のか－場所、また水のかからか－場所  

③ 直射日光り酪嘆・腐食性ガス・可燃性ガス・オイルミストのない場所  

④ 標高1000m以下、振動0．6G以下の場所  

（2）すえ何方向と取付スペース  

① 取付方法   

VR－H2Aの文字が正面に見えるように、地面に垂直に  

取付けてください。上F逆や水平に取付けると、インバ  

ータが過熱します。  

（診 取付   

インバータから発生する熟を速かすために、他の檀路  

・壁あるいは配線ダクトから左図に示す間隔をあけてく  

ださい。  

③ 取付壁   

インバータ運転中は、冷却フィンの温度が90℃近辺ま  

で上昇します。インバータ背面の取付璧は、温度上昇に  

充分耐えられる材質のものを使用してください。  

④ 複数台の取付   

インバータを2台以上接近して取付ける場合は、②の  

取付スペースを確保しながら、横方向に並〈こて使用して  

ください。やむを得ず縦方向に取付ける場合は、上下の  

間隔を50cm以上とるか、あるいは周囲温度か上昇しない  

様な通風としてください。  

（3）れ付ネジ、取付穴   

① 取付ネジ、取付ボルトにはM5又はM8を使用してください。   

② 取付穴の位置は、12章「外形寸法図」を参照してください。  

周囲濃魔の注靂事ヰ   

イン′く一夕の♯禽や什■性は朋円1よlこ大さく影暮されますので、股■■新は絆書Ⅷ凛々セえないよう  

にして下さい。  

通1力′く一書外さない■は、lOdc以下、遍■カ′く一書外して使用すi■は汀C以下として下さい。  

（l）ケーブル導入口（E■引込横♯）   

付属のゴムプッシュを使用しケーブルの保護と防塵を行って下さい。  

－4－   
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6．配 線  

（1）生国絡だ線  

① 電線の接続（良，S，T）  

相順は無関係に接続できます。  

② モータの接続（U，Ⅴ，W）  

正規に接続した場合、モータは負荷  

側から見て反時計方向に回転します。  

回転方向が逆の場合は、U．V，Wの内  

2本の結線を入れ換えます。  

③ アース．端子の接続（E，（G））  

安全のため、必ず接地してください。  

アース線は、配線誅具適用一覧表（12章付   

録の項を参照してください。）により触力、   

太く短くしてください。  

VRl10H2AⅥ叫110H2A   

l  ～  

VR220日2AⅥl1220H2A  

サーマルリレー  

三相モータ  
商用t瀬  

注憲事項：験って∪．∨，W■子、N．P，P，DB嶋子にt灘を嬢統しないでください。  

（2）朋■同島だ牡   

① 工場出荷時の配線  

タッチパネルによる運転および開披数の設定ができます。  

麿…  
＊機能設定  

運転開始  

停止、匡巨】周波数設定  

（l二場出荷時）のままで上記運転が   

可能です。   
工場出荷時、周波数は60Hzに設定   

してあります。   

＊機能については9皐（1）項及び（2）項   

を参照して下さい。  

下記に従って配線して下さい。各端子の説明は12発  

を参照してFきい。  

（診 制御臥終端子による運転（外部運転）  

＊1）外部制動抵抗サーマル（B接点）  

＊2）モータイ呆護サーマル（B接点）  

＊3）電流設定と電1二〔設定を同時に  

人力すると加算した値が設定さ  

れます。（機能設定  

のとき）  

＊4）3ワイヤー機能を選択し、HLD  

－CM接点を（閉）とした時、パル  

ス信号で入力きれるFWD、  

REV端子の信号が自己保持さ  

れます。  
＊5）FWD、REV信号が同時に接点   

（閉）の時は停止となります。   

ー5－  
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（J）外部制勤抵枕のだ織（オプション）  

制動頗度が高い場合や強力なブレーキカを必要とする  

場合、オフけションの制動砥抗ぶをホ囲の様に接続して卜  

さい。  

削 川御車の棚練直廷；聖吾頁」は取外して卜さい誹  

I）外さないで運転すると01Ⅰ2アラームが山ません。  

※2 ★1オプション制動抵抗ぷ（（）．4－7．5KW）  

★2オプション制動ユニットと制動抵抗器  

（11－22KW）  

〉R〔旧4－037H2A  

VR180丁～VR〟】3†H2▲  

VRO55～075日2A  

VR1055－VRヰ0丁5112▲  

VRllO・、220H2A  

VR1110－1220It2▲  

■■■ll■ サーマルリレ→  

〔注兼事項）  

1．万一間遭えて、PとDB、PとNとむ粗繍寸1とインバータが破れします。  

2．DBトランジスタを内★したインバータでないと外部≠勤絶扶♯は取り付けられません。   
（丁．5KW以下は取り付けられます。11KW以上は制動ユニットおよび制動抵抗♯が必璽です。）  

3．外龍制勤畿枕♯キ使用すも■含、丁．5KW以下のとさにはインバータに内暮していも制動抵抗の   
ヰ子をPとDBから予め中外し、そのあと♯子PとD8に外節制勤鑑扶膿を♯欄して下さい。   
（注 取り外した内1の≠勤橡枕の■子は、■東嶺線輪処理して保鶴して下さい。）  

一一6   
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川）基本接続図  

書源  

AO2（刀～230V   

50／60Hz  

＊AC380－460V   
50／60日z  

サーマルリレー  
NF8  

★オプション  
∪
 
V
 
W
 
 

★周波数設定抵抗  
（lKrい／2W′8特性）  

〔注★事項〕  

①制＃回路欄子の配線は、ノイズによも柚作を防ぐため、主固胱繰とできもだけ書し、決して同一  ダクト内に入れないでください0（tナ用は、川用以上を傾いたします。）   
また、文集す川合は、主国別≡線と眞角となもように投暮してください。  

②相国靴削＝は、シールn繊か、ツイス＝離一便用し、できるだけ短く（20m以下）してください。  

（シールド強の外根、インバータのアース■子に棚し、他根開放として下さい。）  

③インバータの近くにあろマグネットスイッチやソレノイドなどのコイルへは並列にス′しクキラーを   

篠概してください。  

注）＊印数値は400V系列の場合でナ。  

¶7－－   
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7．タッチパネル  

（1）古都の名称とれ能  
ディジタル最示鴨  
‾プログラム設定時の打椎ファ  
ンクションコードを卜2桁で  
表示し、7丁ンクションコ「  
ドに対するチータコードをF  
21行で示します。  

連lかl・には、改定された胤度  
数電流、電圧などをし悍穫作  
止時には、その異常の憶l呵を  
コードで表示します。   

■せ嚢示  

■札ねじ   
DIG「rALMONITOR  

日日日  

2ネのゴユじをゆるめるとタ・ソ  
ナパネルをインバータ本体か  
ご，簡甲に取外すことができま  
す、オプションの埴艮ケーブ  
ルで遠隔嬢作表示ができます   

グラフィック義禾■  
偶渡軋 出わ電流をグラフで  
長ホでさます。また主な入・  
出力†正号のON・OFFが表ホ  
できます。  
プログラム設定モードの時に  
は、機能に相当する内布か戊  
’‡：やグラフで炎ホきJしますの  

で職能遭択設定が簡攣・に†iえ  

ます。   

プログラムキー  

表示している内容の攣・化を  
LEDで表示します。  

LCDの書よ■霊ダイヤル  

見やすい輝雌に綱整できます。  

アップダウンキー  
阿波艶や速囁の丁．けFけの撫  
作ができます。  
プログラム設定モードの時は  
7丁ンクションコードの賓た  
ヤアータの設定使を変えるこ  
とかできます。  

通常モードとプログラム設立  
モードの明けをjト、ます。  
プログラム設定モードの時は  
ランプが点灯します。   

シフトキー  
停止キー  
運転を仲止させる時のキー  
です。停止の時にはランプ  
か農村します。  
データーコードの遭釈か♯  
了・烏運転掛りンクー  
［室亘玉司紋走の時は作動しま  

せん．  

■Iiキー  リセットキー  
プログラムキーが鳩寓モード畔は、抒  
止中、射函＝、ずれも攣任衰ホの切替  
ができます。  
70ログラム設完モード時は、符牒ファ  
ンクションのコード7■ロ・ノタを樗iニ欠適  

訳します。（コートブロックについては  

遵l云を開始きせる時のキ  プログラムキーか通謀モ  
⊥ド時は、異…止購こはラン  
を解除します。  
また、プログラム設定モ アータコートの遺択が嶋  
－ド時は．データの更新モ ほ射云阻リンク  
ードからファンクション 遵l云［至亘：司設定の時は作  

遭択モードに変わります。勤しません。  
次民事照）   

セ・yトキー  

れ碑フナンクションのチータl貴出しと  
書き込みができます。  
また、グラフィック表示部にデータを  
設定する峠は、画面の呼川しとデータ  
の許き込みがでさます。  

（2）タッチパネル擁作方法  

titを入れるとタッチパネルの表示は右図のように表示します■  

そのまま1垂麺］トを押しますとtl■出荷の時に毅左した7丁ンク   

シ．ンコードで00Hzまで運転されます。［司キーで停止します。  
その時の1★織は7ページの暮春雄株闊を鬱利こしてください。  
7丁ンタションコードを遭択する場合のタリチパネル≠作について  

組¶しま十。  

l）フナンクションコード遭択（LED点tr）  

［至亘司トでプログラムトドになります。  

ホ級機能  
ファンクションコード匝Ⅰ召  

け華厳IE  

ファンクションコード匡巨匝ロ  集本機能  
は心因の楕になっており、7丁  プログラムモードのIp  ファンクションコリ匝Ⅰ垂Ⅰ  

ンタンョンコード   
高繊機能のうちとこ邁、遭  で、墓本機能、攫準機能、  

択するかを決めます。   
匪］キ「主上同相！ユダ舞脚のヰの往路で示  

圏→軸→幽）・  す檜に（例：  

－で‡の往路の附こ（例  よ／∴いl  

・ミさヲ・  
」 暫   
‥匝1  ）7丁ンタションコードを変化  

ることがでさます。  

2）データコード遭択  

7丁ンタシ，ンコードを遭択維、［重臣］キーを押十と  
データコードを回田キーで変tさせることかできま  
す。l一杯チータコードが表示さ几すに、グラフィックデ  

ィスプレイ内の遭択となるチータもあります．）   

遭訳したデータは匿〕トで書き込まれ、［垂亘巨司  
キーでデータコード遭択が終丁し、7丁ンタションコ  

ード■択に撰ります．  
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（3）衰示およぴキー♯作  

○刺云周波数の設定方法   
けジタル設定）  

囚回キーにて射云馴鹿敷石設定変更   

●ファンクション設定   →桁カシフト時分桐巨  通常時分碑能  
ウンテンモード（15）  

000rOl  
2  

通  シュハスウシレイ（16）  
00  

SETトにて運転周波数の書き込み仲止時のみ）  
（ただし周波数表示になっていること）  

紫  
●7丁ンクション投売  

SHIFTキー■周波＝  

デジタルモニタ（00）  
1 

00：周波数  
SHIFTキー：周波数表示（一一桁シ7ト件止時点紺  

01：出力一波   
時  SIllFTキー：出力電流表示  

02：出力一任   S川FTキー：出力電圧表示  

03：同期回転数   SIIIFTキー：同期闘云教義示  

04：ライン速度 より表示   SHIFTキー’ライン速度轟こ，‘  

oCRAPHlC MONlTOR 
出力周波数・出力電流レベル表示（10レベル） シ 

●ファンクション設定  ュウハスウF  
00   ■■■■■●■■●■  

グラフイックモニタ（01）  アンリュウI  
■■■■■■■■■■  

制御端子台表示1  

01  ■FWD■RTl  
●REV■RT2  
■llLD  

制御裾戸台表示2  

OZ  
■LV■Xl  

R  

■RUN   

ODIGITALMONITOR  ●穫叱コード表示部  

ロ  SlIIFTキー∵変電したいファンクションシードかあるてトーけロックまで  フ 

グ  
ァンクションコードをアップする。  

囚個キー：変更したいファンクションコードを選択   
ラ  囚：ファンクションコード1マイナス   
ム  回：ファンクションコード1プラス  

時  ●データ表示部  

SETキー：データの続出  
囚・回キー：データの変だ  

囚：データ1プラス  
回：データ1マイナス  

SETキー∵∵データの書き込み（データ書き込み後5秒間‘よ電源をOFFしないで下さLl） RES  

ETキー．データ変モ絶r  

OGRAPHICMONITOR  ●機能コード表示時  

SHIFTト＝賓モしたいファンクションコードがあるコーけロックまで  フ 

ァンクションコードをア・yプする。  
囚・巨体－‥賓モしたいファンクションコードを遭択   

囚：か－ソルアップ  
回：カーソルタウン  

●データ表示時  

SETキー：データの続出  
囚・回キー：データの変更  

囚：データ プラス  
回：チータ マイナス  

SETト：データの書き込み（デLタ書き込み後5秒榔it瀕をOFFしかでFさい） RESETキー●デ 
ータ賓モ終   

ODJGZTALMON（TOR  今回のトリップ内容表示  
OCl、OC2、OC3・OV、LV、OHl、OH2  

リ  OLl、Errl、Err2、Err3、Err4  
RESETキー：トリッ7一蝉除   

ツ 70   OGRAPHICMONITOR  
時   

ト  ト晒表示  
。＝LV  

l＝ X・ⅩA  －l＝OV（荊剛  
Ⅴ＝XXXVSHIFrキーー2＝OCl（所々剛  
オ   －3＝0Ⅰ－2（前々々剛   
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8．運転   

用1転前の点檎  

取付け、配線作業が終わりましたら、インバータに電源を投入する前に、次の項月を点検してくだきい。  

① 誤配線はなし－か。（特にj三回路配線）  

（診 電線くず、ネジ等が残っていないか。  

③ ネジ、端子等がゆるんでいないか。  

④ 庄着端子部分のヒゲ線が、他の端子と接触していないか。  

（注憲事項〕  

メガーテストについて   

イン′く一夕増子間および制■国籍欄子のメガーテストは行わないで下さい。メガーテストの方法は、川  

十保守点機の礪キ＃雷構下さい。  

（2）拭1範疇のチェッタポイント  

試運転周波数は、5Hz程度の低い周波数とし、危険のないようにしてください。また、次のことを御確認   

下さい。  

（D 回転はスムーズか？  

（診 回転方向は、正しいか？  

③ モータに異常な振動、騒音はないか7  

④ 加速、減速はスムーズか？  

（狛■l云方法の選択  

VR－H2Aシリーズは、運転／停jl二信号の与え方と、周波数設定信号の与え方に関して、次の方法が選べ   

ます。  

運転／悸止   運l云方法コード設定   周波数設定   運l上ノJ法コード設定   

タッチパネル雑作による方法  

回頭］［車重］ト   
［瑚   亡豆コ［二亘］キー  圃  

VRまたは、  
2  アナログ信ぢ  

（DCO－＋10V）  
巨Ⅰ亘Ⅰ萱□  

アナログ信号  
3  （IXニ4－21）mA）＋（DCO－1（）Ⅴ）  巨匝匝回   

外部倍引こよるノ／法  

（FWD、REV）   
巨圧匝E   ロZ］［至二］ト   ［匝組  

VRまたは  
5  アナロク1言り  

（DCO－＋10V）   
Ⅲ蔓垣□  

丁ナログ1iミ号  
6  （1JC4→20nlA）＋（DCO＋10V）   巨瑚  

‡望苧…軍雲写芝慧ヲ′還還・詭一品協酢アンクシ刷設定します・  
のファンクションコードで設定し、外部相子（Xl、X2、Ⅹ3）で遺択します。   

漕
W
≠
淋
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（l）データの投売方法   

インバータ（モータを去む）の献を最も良い状態で行うためには、前記の虻旺掴の他に、いくつか   

の設定変更が必要となります。  

ここでは、コード設定の方法を一般的に説明します。  

コード設定の詳細は、9章で説明していますが、巨団偶の他に基本的なものとして軸国司Ⅲ  

甜旺司などの数値は、必ずチェッタして下さい。  

① 停止中のデータ変モ敗走  

111l   
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タ ッ チ パ ネ ル  

ー各部の名称と機能－  

■観ねじ  ディジタル♯示蘭  
2本のねじをゆるめるとタ  7■  ログラム設定時の各種フアン   
ルをインバータ本体から簡単に取外  
すことができます、オプションの延  

長ケーブルで遠隔補作表示ができま  
す。   

グラフィック嚢示♯  

クションコードを上2桁で表示  

し、ファンクションコードに対  

するデータコードを下2桁で示  

します。  

運l云中には、設定された周波数  

電流、電圧などを、保横付止時  

には、その異楕の原因をコード  

で表示します。  

暮位♯示  

DlGlTAL MONlTOR 

日日日日  
Hヱ   ×10RPM  周波数、出力電流をグラフで表示で  

きます。また主な入・出力信号りON・  

OFFが表示できます。  

プログラム設定モードの時には、機  
能に相当する内容が文字やグラフで  
表示されますので機能遺択設定が簡  
単に行えます。   

プログラムキー  

GRAPHICDFSPLAY  

表示している内容の単位をLED  
で表示します。   

LCDのす鷹■暮ダイヤル  
見やすい輝度に調整できます。   

アップダウンキー  
通常モードとプログラム設定モード  
の切替を行います。  

プログラム設定モードの時はランプ  
が点灯します。   

シフトキー  

周波数や速度の上げ下げの捜I下  

ができます。  

プログラム設定モードの時は、  

7丁ンタションコードの変更ヤ  

アータの設定値を変えることか  
できます。  

プログラムキーが通常モー  ド時は、  

停止IP、運転中いずれも単位表示の  

切替かできます。．  

プログラム設定モード時は、各種フ  
ァンクションのコードブロックを順  
次遺択します。（コードフロックにつ  

いては7葦巷朋）   

セットキー  

＼き止キー  

運転を停止きせる時のキー  
です。停止の時にはランプ  
か点灯します。  
データーコードの遺択が靖  
子台割云囲、リンク運  

転【垂遡設定の時は作動し  
ません．．   

リセットキー  1転キー  
プログラムキーが通常モード  
時は、輿紫停止状態を解除し  

ます。  

また、プログラム設定モード  

時は、データのモ斬モードか  

らファンクション選択モード  
に変わります。  

運l云を開始させる時のキーで  

す。運転中にはランプが点灯  
します。  
チータコードの逢沢か端子台  
運転囲、リンク劉云匡：団  
設定の時は作動しません。  

各種ファンタシ  ヨンのデータ読出し  
と書き込みかできます。  

また、グラフィック表示部にデータ  

を設定する時は、両面の呼出しとデ  

ータの書き込みができます。  

kid
長方形



② 1転中のデータ変支敗走   

運転中には、ファンクションコード匝回－［回、巨団－［司司、朝一回司のデータ設定がで  

きます。  

また、全てのファンクションコードおよびデータの確認ができます。  

データ鱒が終了した鋸、［垂］キー柑して、舶一転の棚に凱て下さい0  

（5）≠■夙片の♯織と1転   

① 出荷状欄の♯績  

の■今に必事な墓本欄欄です。  

② 1転方法に書蘭係な共通の■子の♯覿例  

内ホE鞭  

●30A、30B、3（に………インバータがアラーム停止の時、接点信号（C接点）を出力します。  

警報回路などに使用します。  

・…・ 外部のアナログメータにて周波数を指示したい場合に使用します。  

‥…… せ．荷時は、CM端子と接続されています。外部のアラームに対して、インバータ  

を停止したい場合は、b接点を接続します。   

…・・ アラーム停止を解除するリセットボタンを接続します。   

…‥ 通常運転時にインバータをフリーランしたいとき、a接点信号を接続します。  

●FM   

●TtiR  

●RST  

●BX  

一12－   



③ タッチパネルによ和も（  
の捕合）  

a・共通な端子の接続は、5－②項で説明したとうりです。  

b働云方向は、FWDLCM間を短絡で正転、REV－CM間を短絡で逆転です。  

ー13－   
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④ 外部信号による斗転（  の■合）  

a・共通な酢r一の接続は、5－②項で鋭明したとうりです。  

b・回転方向は、FWDLCM間を短路で正転、REV→CM間を短縮で逆転です。  

C・周波数の設定については、5－③項と同様に3種類から選択できます。  

d．運筆云動作の例．  

＊FWD～CM、REV－CM聞が両方ともON、OFFの場合は、減速停止します。   



（8）応用1転   

① 事段凧汝数1転（Xl、X2、X3■子の応用）  

8段までの多段周波数運転ができます。  

a・割云方法は、［団で、マニュアルの周棚設定方法は、［掴で設定します。  

b・多段周波鋸は剋で、多段周波数2は射で、多段周波数3は［調で、多段周波数4は  

匝】で、多段周波数5は耶で、多段周波数6は［錮で、多段周波数7は［弧で設定しま   
す。  

C．運転動作の例   

‥
M
 
 

M
 
 

－
－
－
 
 
 
つ
【
 
【
 
∨
＜
 
 
 
 
 
＞
＜
 
 

FWD  

－CM   



② 多段加速・減速1転（RTl．RT2■子の応用）  

加速・減速時間をそれぞれ4種類外部より切替ることができます。  

a・運転方法は、［］司で、マニュアルの周波数設定方法は、［掴で設定します。  

b・加速時間1は蘭で、加速時間2は回司で、加速時間3は垣司で加速時間4は回司で、減  

速時間1は困で、減速時間2は困で減速時間3は朗で、減速時間4は銅で設定し   

ます。  

c．運転動作の例   
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③ ′くターン運転  

多段J師皮敷設定とタイマー設定の組合せでパターン運華ユミが弓f・えます。  

巨耳、硯・距］、匡亙はデータの呼び出しは側牒ほせん。）  

b・凪司で多段周波数1の周波数を設定し、IH船ノ血れ速・備封埠㈹をセ、ソト多段榔な玖1のタ  

イマー時粧持咽で設定しますQ  

郎で多段周波数2の明渡数を設定し、l咄‖ノ∫軋加漣瀾適時㈱を七、ソト、多馴減数2のタイ  

マー時間は巨垣で設定します。  
郎で多段周波数3の周波数を設定し、l聴ノ納、加速・減速刷眩セット、多馴紙数3のタイ  

マー時間は［享団で設定しますロ  

旺司で多段周波数4の周波数を設定し、回転ノ拍、加速・滅速暗闘をセット、多投翻支机のタイ  

マー時間は［垂］で設定します0  

旺司で多段周波数5の周波数を設定し、回転方向、加速・減速時間をセット、多段棚主戦5のタイ  

マー時間は［享回で設定します0  

園で多段周波数6の周波数を設定し、棚云方向、加速・滅適時聞をセリト、多段剛度数6のタイ   

マー時間は鯛で設定します。  
巨［］で多段周波数7の波数を設定し、回転方向、加速・減速時間をセット、多段周波数7のタイマ   

ー時間は甑で設定します0  

く注掴転方向、加速・減速嶋間古来支ナもときにも、タイマー時間喪示の時に匝］キーを繊作して  

下さい。  

c．タッチパネル運転時（  

固キー：パターン 運転開始  

匝司キー：パターン運転中止（阿キー後受付可）  

B垂垂］キー：パターン運転一旦停止  

d．制御端子運転時（  

FWDLCM ON ：パターン運転開始  

FWD－CMOFF：パターン運転強制停止  

REV－CMON ：パターン運転一旦停止  

－17一   



e．運事云動作の例  

FWD  
－CM   

タイムアップ  
信号（TP）   

サイクル完了  
信号（TO）  

腋運転は必ず 多段周波数1→多段周波数2→多段周波数3→…→ 多段周波数7の陥番となります。  
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9．機能説明  

（1）ファンクッションコードー1衰  

GRAPHJC   DISPLAY  「 「               l  

＿】－＋▲ 】 」  
内  窄  表示・設定・矧珂  

（》初期牧童  
08  デジタルモニタりJけ   
■デジタルモニタ   00：皿力明渡欄〔1lz）  遵lよ／仇H■にS川FTキーにて設定可能．   

グラフモニタ  01：机力覗沌〔A）  
00  

00：敲■弼l絆岐艶帆榊】1zll卜の時   

ウンテンオン  OZ：出力t圧〔V）  UO  SHIFTキーを押すと、（Hz）が点賎し   

FMアジャスト  
03：同期回転数（rpm）  出力l乳液劉＝10．0附い＝軋甘欝3化表  
04：ライン通性（m／min〕  示叶能  

グラフイツタモニタりJ悼  uり：IIz．AMPモニタ  出力l邪度数・机JJ屯沌（ト10レペ／り  
01  01：堀川富Ij・G）  ON／OFF（■：d灯／i円け〉  

02：端r・侶j・②  ON／OFF（■：点灯／irl灯）  

02  運転庁遭択   
0（ト05（コード）  0こ！  6レベル  

03  周波数計網野   
00－99（コード）  85  1川ルベル（約6．5＼’－川∴ハ’）   

04  04  日動トルクブースト   00：イく動作  

■ソトウトルク  Ul：動作  巾  
トルク7’－スト  

ヒチョウトルク  05  トルク7‾－スト   Ot）－31（コード）  
13  3・7k≠以卜l：i2レベル（00ルlは低減トノしク  

ソトウカケ′ン  5．5kY以1二lカープ）       （瀬  

0（l  徹ホトルクブースト   
00－09（コード〉  

（八）  ル 

07  白I机n減速   00：不動作  
01：動作  

机I  

08  08  加速時間1   
■カソタl  （LCD川．01－3600S   0．01  6，00  （11い町1l．は12．Ⅲl）  

ケ′ンソタ1  

パラノーータロッタ  Og  減速時価1   （LCD）0．01－3600S   0．01  6．00  （11kW11卜は12．0り）  

パフノータ体積   
10  

00：変更可  0〔〉  ［蚕豆巨］キー＋コ／二］盲二「；二F盲嘉i  
01：プロテクト  ［璽コキー（コード設領   

各トクブースト（t15）に1・上して川分利撒渕 低湘ルタカー7選択時のトル7ブースト  

GRAPH】C   DISPLAY  
表示・投売・範闘  

②墓本機能  

航．乳岡波蝕   00：50Hz  04（コード）設左咋   
■サイコウlIz   01  
ペースlIz  
テイカタV  

02  111z  小1  

モータポールスウ  03  
04   

ペース騒＝振放   00  02（⊃－ド〉設定時  
12  Ol  1Hz  01  

OZ   （LCD）0－4UOtlz  

最高山わ電Ii：   00  胴tコ一寸）設立時  

13  
01   03   ＝一Cl））  

02  1V  
03   OV設定時：A＼’Rも・し  

14  モ∵－タ農牧   02．04．0（I．08．  04  OZ：2穣．04：4練．06：6I畿  
10．12  08：8極．川：10憮．12：12織   

15  遵l云操作遭択   00  
■ウンテンモード  15  01  00  
Hzシレイ  02   
カケ′ンカーフ■  
カイセイフレーキ  間波牧指令切替   00  リンク運毎雄作遭択時にも  

16  01  00   設定喝波救のモニタリング可能  

02   

加減速カーフ‘切甘   00  
17  Ol  00  

02   

18  匝l生ブレーキ切替   00：標準ブレーキ  
01：強7■レーキ  叩  

19  19   パターン遵l云j曇択   
●パターンウンテン  

00  
01   

00  

オートリスタート  
Fナイスウ  20  ★拝再始動   岬  

01   
00  

キ／ウプロ・ソタ  

四  表示係数（F棟数）   
（LCD川．（和一2（畑  0．0  0．Ol  

機能プロッタ遭択   （川：墓＊｛脆まで  
22  01：標準機脆まで  00  

02：高はt絶まで  

注）淋印赦鼠はl00Ⅴ系列の場合でナ。   
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‾  
容  了議 出荷  備  考  （；Rl：冒捉A、・ 禁  内  糾・舶・剛  

③標準機能   
Zごう  ク1 加速時抑  2  几Cl））仇肌一っ6けりS虻  0り】   l†）lI   端r■RTl・R′1’2 0N・OFF   

カソクこう  2・1  3  （Lしり川．m一：i6（‖Seぐ  り，（）1   15．t）   楕／■Rl、l・RT2 0FF・ON   

カ川  
25  4   川l・…鎚〔  （）Ol   3．佃1   端r▲RTいRT2 0N・ON   

26  26 i戚趨柑払】 2  （LCI）川．りl－36仙Sモ（  0．り1   川0   端TRTl・RT2 ON・O   

ナンソク3   27   3  （LしD）（〉．01－3601）SぞC  O．nl     15，0   鵜J・R′1、l・Rl、2 0FF・ON  
γンソク1  

2ポ  J  （LCl））り．別－3仰USぐC  D．0】   3．00   穣J・RTl・Rl、2 （）N・ON   

2！〉  z9  多段榔岐‡ヒ1  （LCl））t上00－4（）OHz  l）・川l軍   川．1） バターンj引去119）動作遺択時のみ   
タグ1ソタドl           ■／  

タイマー1   3（Iタイマー1  （LC川0．01～3（）l〉OSer  0（）l   5．I）0  タイマー1－J設定時   
タブンソクト1  
タイマー2  3t  多段闇姫艶 2  ll一し1））0二l）l卜4UOllz  （）川I2                       2＝  qo：F＼Ⅵ）触減速】   

32  タイマー  2  1Ⅰ′CD川II卜36t）OSe亡  0．（）l         川；二   

：i3  J3  事段榔岐飲 3  はCl）川．†邦卜」00Hz  り掴）2         軋り  03：FWlト加減射   
■タブンソクド3  01・RE＼一加減1   

タイマー3  34 タイマー 3   （LCD川．1）卜3600Sec   り1I15．川IO5：REV一価戒速2  

タグンソクト1  ’万減速3  

タイマー4  35 蓼f封鞘畦軟4   （LCt）川Oロー400Hz   ol〉l〉2 40け  
ハター／運転の横雲  

：16  タイマー ．1  ‖一C川tI．りl－361州Sec  l＝）1 5．い0           タッチパネル崖l云遭根暗t15川〉）  
RUNキー：崖lよ囲射i  

田  （LCⅢtl．川卜仙OHz  （川1〉2  5（〉，l）  

■タブンリグト5  
STOl，キー ∴穫lか‖断（ポーズ）  

タイマー5  38   （ー－C川0．糾－300OS∝  りり】 5．摘）         REStミTキー：パターン遵lよ強糾作山  

タブンソタト6  
職r打運転遺択時（151）t〉  

タイマー6   39  1LCl）川．0（卜4りOHz  l川（】2 6（＝）         F帆－L棚J■：速l云脚始  
REV棺r：運l上申断（ポーズ）  

タイマー6  lLCO）0－Ol－3600Se⊂  ll朋  5．Oll  

多段周波れ7  （LCl））0．Ol）－400IIz  O川12160．t）  
■タブンソクド7  
タイマー7   42               タイマー7  （LCl）川．t11－360（ISec  n．（l1  5．00  

13   
00：イ1鳳作  椚（コード）設定畔  

tテンシサーマル  
屯′・サーマル             43  01：動作l％〉  1％  仙）  

1‖リミッタ  

l一（）リミッタ  

バイアス  吊  卜限り ミ ソタ  tLCD川－100％  l‘‰  ＝的  

45  （l．Cl））U－11）lI％  tt‰  

・16   （LCI）川－100％  t？‘  

ポ●  ．嘉7  周波数γイン  りノCD川－200％  I％  】00  

■ナノイン  
ジャンフ1kl  48  ジャンプ1鞘喫歓 1  （l－CL））（卜400Hz  l11z  0  

ジャン7日z2  
ジャンフィtヱ3  ㈹   2  （LCD）0叩400Hz  lrlz  0  

51I   3  （LCl））0「400日z  lltz  n  

51  5l  ジャン71畠  （LCI））0－5Ilヱ  lIIz  0  

■シャンプ′、パ  

ティシフ‘レーキ  00：不動作  00  Ⅰ二足♭Hz  5Z  拝1ヒ7◆レーキ切杵  （Il：拍二沈ブレーキ  
1X二Ⅰトデンアツ  

53  制動周波数  （LCl））0一朗）Hz  111z  ロ   Ol）にて0．21tz  

（拍  54  l111Itlト  0－15（コード）  

55  55  制動時㈹  （LCt）〉0．01－30Se亡  0．什l   0．10  
■1XBジカン  
シドゥHz  5（〉  始動周波蘭  （LCD川－00Hg  け】z  001ま0．2日ヱ  

lリミソタ  

スペリセイギョ  01（コード）設定時．  
57  t流刑駁  

00：イ、動作  

01：動作（％〉－  1％  00    （LCD）3（卜150％  

58  すべり■慣制御  
00：不納作  
01：動作  

00  

59  5g  F【）T信号出力剛帖新鹿救   （LCD川」J00Hヱ  】Hz  脚  
■FDTカイシHz  
Fl）Tハパ  6（I  FDT鰐号ヒステリシス幅   （LCD〉0－30H2  lHz  
RUNシュウリヲウ  
カフカヨホウ  61  RUN信号出力終r周棟数   （LCD）0－400¶z  lHz  0  

62  過負荷チ輪信号  （LCD）70－1別％  l％  100  
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63   
■Xl．X2．X3  機能  00XトXユ  又（7受〉  

63  01X】  
X2  

00  外郭入力断食救  

加・減算  
02  プレ【キ遭択  

HLD機能  00   
64   

2wlre  
01  DRV  
02  

00  
TM  

出力媚了・  
コ▼ド出力  OII  単独欄了・  〔66瑚で   

嶋  定義  読   

了・ 口  
00  

01  3bit  
絶  コード   段）出力   

66  
■LVキノウ  

LV機能  
単 独  

け0  

OLキノウ  
／  01   OV  

00   

FARキノウ  コ  
OL機能   00  OL   インバータ遇Å荷千綿   3bilコー川り一遺脚寺は、0－7  

口   01  CL  0【I  

切  
02  lP  で出札従って、設定チータの内容  

FAR機能   00  
甘腋軋  

替  周波数到達信号  
01  F【IT  設定周波数一削斉号  
02   STOP  

00   
インバータ運l‾・中J‾‾‾】  

69  
●RUNキノウ  

RUN4I帖  00  インバータ運l云中信号  
69  

FMキノウ．  
01  TP  
02  

00  
TO  

70  FM機能  W FM llzノータ机人目アナログ）  
01   AMP   比ノ   00  

＝リンク一能  

71  

■NOトウロタ  蝿  00  t｛  

セツゾタスウ  覿  01  蝿糟糠l（r・撫）  

了▲鞭のインバータさ引よ、  

蠣   我常稚2（子稚〉  

番号の′トきい順に連番で  
7l     u  

04  

蝿蠣撫3（‖削  15  
子機  

子   
鶉補職が必要でない時は  

15  子機  子機として登軋  

00  

蝿禰檎・子機の稚織台数  00  ♯大様維捻牧16台  イ、●   15  （畿撫含む）   

73  

■リンクセンタタ  J／タ  00  

全   フォー「7ッ   0Ⅰ  
不動作  
入力ターミナルリンク  

運l云l†】／停止中  

モードセンタタ   73  
02  

00   7301SET時80XX絞▲可能   

NOセンタク  口  ロ 運釈  出力モニタリンク  
03  

7302SET峠、81XX汝走可能  
指令リンク  7303SEl、時、き2XX設定可能  

74  口   運l云指令   00  タッチパネル  
臼   入力遭釈   01  

00  凛l孟中／停止中 ー  
ターミナル  1502（リク  

00  

鶉  個別   指令リンク時．  運転中／停止中  

インバータ  楷令   設定必電  パラノータ指令（820り峠  
75  暮号逓択  人力／出力リンク時．  脚   
惰  ターミナル人力  ⊂ 

ヲ  
16  （4bilパイナり）  

設定可能  

－21－   



GRAPHIC   表示・設定・範囲  デ ー タ 内 容  」二囁  
DISPLAY   稚舵 コード  櫓帖内容  出荷   その他、LCD表示  

76  76  オフ0シヲン1  （畑－99  

■オフ■シきン1  
00  

オ7●ション2  77  オプション2  00－99  
オフ■ション3  

00  

オフ0ション4  

79  オフ●ション4  00－99  
00  

SETにてこの画面  

書号l00ー15）入れ  

嘉号（00－15）入力。  
SETにてこの由面  

出力端子データモニタ  

個別／全削二村し、t■の 
・ソナパネル又は■子帥 

SETにてこの畠面  旨 

運転中の子＋へのパ， 

－22－  



（2）機能税明  

①初期設定  

表  示   機 能  内  容   出荷テし－タ   

電源投入後およびプログラム終了後の7セグメ   

ントLED（4桁）の初期表示内容を切替えること  

ができます。  

垂頂  
（運転中）表示。  

設定周波数〔Hz〕（停止中）、出力周波数〔Hz〕  ロロ：ロロ  

垂□  出力電流〔A〕表示（実効値）  

朝  出力電圧〔Ⅴ〕表示（実効値）  

空耳  同期回転速度〔rんIin〕表示  

空耳  ライン速度〔m／min〕表示  

6□きロロドニニ 個ロロドニ  

シュウハスウ F  
1■暮■■●■■■■  
テ●ンリュウⅠ  

■■■■■暮■■■■  
テ●ンリ1ウⅠ  

■■■■■■■＝ ＝＝＝■■■■  
シュウハスウ F  

2幸リ5‡：ニ 日日ぎ167ニ  

シュウハスウ F     シ1ウハスウ F   ■■●■●■＝＝■■■■j■■＝■   テ●ンリ1ウⅠ    テ●ンリュウⅠ   ■■■■■∫■■■■   ■」■■曹■■■■■  

シュウハスウ F  

■■●■■∫t■■■  
テ●ンリュウ Ⅰ  

■■■■■■■■■■  
・2妻ロロト‡ニ  
各表示内容は、SHIFTキーにて常時切替えるこ  

とができます。  

田；ニ ⊂空国富ニ  

匠聖召了二      臨→：童三童藍宣：→：童三宣童三盆   十  

匡亘調号ニ  正亘萱召了ニ  ⊂璽召；ニ  

↓  
周波数表示は、SHIFTキーによリ1桁下の位ま  

で確認できます。（この時最上位の桁は表示しま  

せん）  

腔回～‡→‡二幸E密通   

ファンクションコード  

」J」ノI  

■テ● シ●クルモニタ  

クー ラフモニタ●   

ウンテンオン   
FMアシ■ ◆スト  

ディジタルモニタ切替  

23仙   



ファンクションコード   表  示   機  能  内  容   出荷データ   

ロJ室 ドニ   LCD（液晶）表示の内容を次の3画面から選択す  

ることができます。  

匝［毎回 1  

tク■ラフモニ，  
ウンテンオン  
FHアシ●◆スト   テ■シー，ルモニタ  匝［］亘□  2  

グラフモニタ切替  紅］歪1   3．制御端子モニタ2  

16皿ロロlらてニ16□室ロロCてニ  

1・シュウハスウF3・■LV■Xl ＝＝＝■■■OL■X2 テ●ンリ1ウItFÅR■X3 t■■t■■＝＝■RUN  

6ロキロ針ニ  

■REV■RT2  
Z・■FIID■RTl  ■HLD  

①出力周波数は、ファンクション巨〕］で設定  

した最高周波数に対する％です。10％キザミ。  

②出力電流は、インバータ定格電流に対する％  

です10％キザミ。  

③制御端子モニタ：ONで■マーク、OFFで無印   

ロ2享lてニ   モータ運転時に発生する音の音質を変化するこ  

とができます。  
lロ2をロヨ  

6種類の中から環境条件により  

遵択してください   
睡捌 l          テ◆シ●クルーニタ ク●ラフモニタ ■ウンテンオン  FHアシ ▼スト  軸    運転音遺択   

l□∃喜 一てニ  脚  FM端子に出力される周波数媚示計用の電圧レベ  

ルを調整します。  
l  

ク●ラフモニ，  匝巨軸  の分解能で  
感 ∃ 匪  

ウンテンオン  
■Flけシ■◆スト   テ■シー，ルモニタ  ≡：ニ？ニ） 
周波数指示計調整  

－24－  
t  



表  ファンクションコード  示   機  能  内  容   出荷データ   

lロリiドニ  
負荷の運転状況に合わせて自軌的にHり」電圧を  

調整します。  

トルク7●－スト  
回亘匝回  不軌作（匝匡Ⅰ二□）にて設定したトルクブース   lロ守口ロl  

ヒ●チIウトルク  

シ■ト◆りカケ●ン  
■シ●ト●ウトルク  

ト値となります。）  

匝拙  軌作（自動トルクブースト）  
自動トルクフ㌧一スト  

tロ5童l‡ニ  負荷の種類、モータの特性などに合わせて、32  

種類の中から設定できます。  

暮トルク7●－スト  

lロ5隻■J∃l  

） 

3．7kw以下  

ヒ●チ｝ウトルク  匝巨Ⅰ亘回  
シート◆りカケ●ン  シート◆ウトルク  低減トルク免（ 組  トルクーアースト  

匝巨Ⅰ亘回  弱め 
t  

lロ5享J団  

l   1  

5，5kw以上  

匝匡Ⅰ亘□   強め †  

－・周波数特性f  

lロ6已 一言ニ  直江□にて設定したトルクブースト値に対し  

てさらにブースト値の微調整ができます。  

トルク7●－スト  
（10段階）  

一口6ミロロー  

■ヒ●チ，ウトルク  
蘭  

シ■ト●りカケ●ン   
l  陸□］にて設定したトルク7●－スト値  

徴調トルクブースト  蘭   （例）   

強め∨  

† 

・0段脂（ 

→t   

lロ1蔓 ドニ  負荷の特性、GD2に合わせて、自動的に加速、減  

速時間を決めて運転します。最短時間は、加速  「l「inn   
トルク7●－スト  
ヒ●チ事ウトルク  咄  不動作（匝釘］二］匝匝［二□で設定した加速、   
■シ◆ト●りカケ●ン  
シ●ト● ウトルク  減速時間となります。）  
自動加減速  岨  動作（自動加減速達転）  

kid
長方形



①重慣性負荷向きです。  

②瞬時停電再始軌巨卸、電流制限  

雌選択時は、動作しませんQ  

100．0－999．Os Isキザミ  

ハ●ラメ一夕ロック  

プロテクトなし  
■ハ●ラメ一夕0プク   

の他のデータは、変更できなくなり  

ー？G小  



（む基本機能  

ファンクションコード   衣  ホ   機  能  内  容   ＝荷アニタ  

＝力周波数の最高†直を設定します。  

■サイ⊃ウHz   巨工振回  50Hzm8X   

ヘーースHヱ  

テイカク∨  

l／／きロJ   

モータホ● －ルスウ  ＝妻ト㍑  ［正宜］  V   

60Hzmax  

最高周波数  

旺空回  IO0日ヱmaX  

■高周波数   

［瑚  
→†  

120Hzmax  

Ⅱ］亘回   0－400Hzまでの間で1Hzキサミで最高周波数を  

設定できます。  

汎用モータなど低速用に設計されたモータを高周波数  

で運転すると破損する場合があります。モータの特性  

に合致した周波数の設定を行ってくだきい。   

J2幸ドニ  ペース周波数（走トルク特性と走出力特性の分岐  

点となる周波数）を設定します。  

■へ●－スHz  

川和 
馳  50Hz  〉 テイカク∨  

モー，ホ●－ルスウ  
サイ⊃ウHz  
ベース周波数  

巨班む］  60帖   

ペース周波数→t  

巨上司司司  0～400Hzまでの間で1Hzキサミでベース周波数  

を設定できます。  

①モータの特性に合致した設定を行ってください。  

②最高周波数を超える設定はできません。   

／∃幸ロヨドニ   出力電圧の最大値を設定します。  

200〉り肌Ⅳv 胞  
へ一 －スHz  

最大t庄   l／ヨ甘∃l   

■テイカク∨  
（0V）  

モータホー ールスウ  サイ⊃ウHz  ［口重狙  220V●l■○Ⅴ   

最大出力電圧  

Ⅲ韮砥  230V■l帥Ⅴ  →†  

0V改定時は、t源t庄に比例したt庄を出力。  

巨Ⅰ享匝回  1V－230Vまでの間で1Vキサミで設定可能です。  
■1V－460V  

電源電圧以上の電圧は出力できません。   

注）＊印数イ軌ま4（粕Ⅴ系列の場合です。  

－27－   
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表  ファンクションコード 機  能  内  容   摘データ   

冊 ‡ニ  同期冊云速度表示側に酎Iけるモ⊥タの梅牧を  

設定します。  

へ◆一入Hz   
Ⅲ亘匝回  2極に換算   

l川口リ  

テイカク∨  
■モータホ●－ルスウ  ［垂Ⅰ亘珂  
サイコウHz  4梅に換算 

〔例）  

モータ梅数  ［瑚  6梅に換算 
4梅モータを60Hzで運転した   

場合の表示  

［垂Ⅰ萱回  鋸陰に換算 再帰佃 ■RPM  

励  10梅に換算  

閻  12梅に換算   

lJ5毒ドニ  次の3種類より選択できます。  

班亘回  タッチパネル運転（恒垂］画ト）  
J5毒口ロl   

Hzシレイ カケ●ンカーフ●  Ⅷ  端子台運転（FWD、REV、HLD端子）  
カイtイ7●レーキ  
■ウンテンモート●  

運転操作選択  ［Ⅰ朝  リンク運転（群運転：P53－P57参照）  

次の3種類より選択できます。  
伯≒：仙  「  

ディジタル設定（［∃［ヨキー）   

tHヱシレイ   巨直配   アナログ設定（DCO－10V）   
一個ロロ  

カケ●ンカーフ  

カイセイ7一レーキ  ウンテンモート‘  アナログ設定（DCO～10V）＋（DC4←20mA）  

周波数裾令切替   
［］歪廻りンク運転選択時にも、設定周波数の  

モニタが可能です。   

l「i  T剛  次の3種頬より選択できます。   

巨Ⅲ亘回   直線加減速（図a）  

Hzシレイ  ［垂垣□  S芋粥め加減速（図b）  
tカケ●ンカーフ●  
カイセイフ●レーキ  ウンテンモートー  ［瑚  S手強め加減速（図c）  
加減速カープ切替  

f；f′′′己†′′′‡  ′′ †－†′－†／′ ノ′l  

→t →t →t  

図C   図a 図b   

・ 

は動作しません。  

－28－  



ファンクションコード   表  ホ   機  能  内  容   出荷データ   

用事l㍑  凶生別勤の方式を次の2種類より選択できます。  

嘲  内蔵DB抵抗による標準ブレーキ   

Hzシレイ  ［垂Ⅰ亘［］   外部DB抵抗（オプション）による強ブレーキ  
／日章ロロ  

カケーンカーフ一  
■カイセイ7●レーキ  
ウンテンモート●  
回生7■レーキ切替  ●内蔵DB抵抗による標準ブレーキの場合には、  

出力周波数が66Hz未満の時ブレーキ動作をし  

ます。  
L  L  ●外部DB抵抗による強7●レーキの場合には、全  

出力周波数範囲にてブレーキ動作をします。  
1  急停止が必要な負荷では、強ブレーキモードに  

設定するとともに、オプションの外部DB抵抗を  

接続してください。  

強ブレーキの■合に、内揮のDB鮭抗を使用る  

と、内蔵DB艦抗の幕命が極■に短くなります。  

¶ 

tJ蟄：鵬｛  クション。－ド四一組で設定す  

オートリス，－ト  l闇ロロ  
［捌  

不軌作（標準の多段周波数運転）  

動作（タイマ多段周波数運転）  ■ハーターンウンテン  
パターン運転の詳細は、ファンクションコード  

匡画一巨回を参照してください。  

瞬時停電複電時の再始動モードを切替ます。  

不動作（運転指令なし：インバータ停止、運転指   

ハ■，－ンワンテン  令あり：不足電圧トリップ）  
■オートリス，－ 

12ロをロロl  

Fケイスウ  
12〔了幸lてニ  巨画室回 匝Ⅰ弧              ト  

軌作（フリーラン中のモータの回転数を拾い込ん  

でスムーズに再始動します。）  

瞬時停電再始動切替  
①200V系列は、タッチパわレ運転廟  

選択時、運転信号が無くなるため、再始動動作  

となりません（モータフリーラン停止）  

⑧400Ⅴ系列は、タッチパネル運転馳  

選択時にも通用レます。（モータ再始動）  

⑨匝馳は、LU点灯中のみ有効となりま  
す。各機種のLtJ点灯時間は下表となります。  

（秒）  

004W小15lo22037055075lllOl150い85220  
御．41．423，53・5 61042020 24  

畑Ⅴ0．91．2 22．ら 33．54．55■6  

註  －29－  
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ファンクションコード  表  示   寸＊  能  内  容   出荷データ  

m／mh表示をするための係数Kです。  

表示値＝出力周波数×K  
ハ●，－ンウンテン  

出力周波数×0．01を表示．出力周波呵瓦   0．00  Fケイスウ HzxO．00           12J： ∨仰－     オートリスタート ■Fケイスウ    キノウ7‘ロワク   口   1 

〉0・01キザミ  
l00  

表示係数  ？〉0．1キザミ   
100．00  
‡〉1キザミ  

Hz x 200 
出力周波数×200を表示      Fケイスウ  

2（粕，00  

出力周波数×Kの値が9999を超えた場合、9999を  

表示します。  

〔例）出力100HzでK＝200の場合  

100HzxK＝20000→表示脚  

122童l‡ニ  
ファンクションコードの設定および確認をするため  

の、機能7■ロックの表示範囲を限定できます。  

オートリスタート  （SHIFTキーにて表示を切替る範周限定）   

に甘口ロ‡  

Fケイスウ  

■事ノウ7’ロック  棚  ハ●ターンウンテン  
基本鵬まで表示（匝回→巨回圭で設定、確  

機能ブロック選択  認可能）  

回亘回：］  鱒準機能までを表示（闘→匝回まで設定、  

確認可能）  

岨  ファンクションを表示（餉→組まで設  

定、確認可能）  
□   

”  

＋」＋  

㌢ご；  

叩b  

＿」l  



③榛準機能  

表  ファンクションコード  機  能  内  容   出荷デー  

負荷の特性，GD2に合わせ0．01s～3600sの範囲  

で設定可能です。  
2∃i   

2ヨ；l㍗ニ  
0．01～9．99sO．01sキザミ  

F払10  
10．00－99．90s O．1s キザミ  

F払10・0…  100．0－999．OsIsキザミ  

1000～3600slOsキザミ  

加速時間2  

加速時間1～4の選択はRTl，RT2端子の組合  
コ」Ji 」J！  

せで行います。  

軒ON／OFFRT2－CMONRT2－CMOFF  

12リ：‡…  

F払15・   

25享   

加速時間3  
※設定時間はOHzから設定最高周波数（EⅡ□  

で設定）に到達する迄の所要時間を表わしてい  

F払3  

」25：l㍗ニ   ます。  

†   
fmax   

カソク2 カソク3   F払3・0呂   
出  
力  

加速時問4  
周  
通  
数   

→t  

加速設定時間 

3トーー   



ファンクションコード  表   

ケー ンソク4  ”．           2昆            F』    ■ケ● ンソク2        t   ケ◆ ンソク3  
減速時間2  

匡二Ⅱ  

減速時間3  12「享ド：：                  F』   ケ◆ ンソク2   筍ケ● ンソク3       ケ● ンソク4      2日：  

に唱】‡：：    F』   ケ’ンソク2  

ロケー ンソク4  

ケ‘ンソク3  
減速時間4   

示   機  能  内  容   

で設定可能です。  
「 ’   

10．00  

負荷の特性、GD2に合わせ0．01s～3600sの範囲     コ＞m′m・∩   

S  

0．01～9．99sO．01sキザミ   

10．00～99．90s O，1s キザミ  

100．0～999．OsIs キザミ  

1000～3600slOsキザミ  

遠・・・  

′叩∩  出荷データ  
FT【■  1500   

コ㍗ニ 15．00  2日： ∨佃  

ヨ．00   定）からOHzに到達する迄の所要時間を表わし  

ています。  
※設定時間は設定最高周波数（［ロエロで針  F▼卵   3．00   

f  

†    fmax  
減速設定時間   

】  

13コ－・   



ファンクションコード  機  能  内  容  仙術テータ  表  

拍l‡ニ芸芸芸ニ；ニ；；ご3♂芸ア段1差i  2ヨ盲 ‡ニ   

l州．z．， ホ                       悪話      12ヨ已 ‡蜘    ■，，●ンソクトー1 ，イマー1 ，ターンソクト●2 ，イマー2    l ㍊㍑tこも丁こ；’読1 07i2～   F匡10・呂≡   

帥・   多段明渡劇1  コ ′l   ∃／■1‡ニ  6帖 …仙…‖tz＝Hz【－－   ロ／：l‡  」 I†    F虹20・呂冒：：：；：；… ニ、l：：11Ⅰ≡：；≡：ミ：：：…：：：：：≡：：；≡   ・F匡20・呂冒    ，タ●ンソクト‘1 ，イマー1  ■タタ■ ンソクト●2   t     〔軋」’・と多段榔皮数1～7の関係）  タイマー2  
多段周波数2   

∃∃一言ニ  

F匡30・呂2  

1∃5；‡ニ  

多段ー鞘度数3   

出  
4 

6速  
Z 3 
・速  5 

F広一O・呂冒  

l∃「≒＝㍑  
■タタ●ンソクト●d  

タイマーd  「「i職■川   7速  

l l  

lll  

多段周波数4 lヨ1享l写伽 ■，ターンソクト●5  多産云恵三至；三宝：1吾「曇志二烹た一夏テ速 7？ンクンフンコード    35373941        】ヨヨ吾 ，伽    ナシタ■し         XlCM  OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON  ■，ターンソウト◆3 ，イマー3    X2CM  OFF OFF ON  ON OFF OFF ON  ON  ，，●ンソクトー4 タイマー4    X3－CMOFFOFFOFFOFFONON．ONON ∃∃皇＝昔      F匡50・呂≡  
lヨヨ享l‡ニ  

，イマー5  
，ターンソクト●6  l l   
，イマー6  

多段周波数5  ∃1； てニ   →t  

lヨヨ室！‡  

F匡60・呂冒  

lリ∫！写ニ  

G）Xl－CM、X2－CM、X3－CMがすべてOFFの場   

タイマー5  

■，タ■ンソクト●6  
‡ニ   

タイマー6  イジタル（巨】Bキー）またはアナログ（DCO～＋   

タターンソクトー5  ②巨正［］二］ llで設定した最高周波数を超える設  

F虹60・呂冒  

lリ／妻l‡ニ  

rヒ60・呂≡  

波数1－7の切替が可能となります。   

－33－   



表  ファンクションコード 示 機  能  内  容  

正室匝［］設定時、多段周波数卜7との組合せ  
小タイマー多段周波数運転ができます。  

タタ●ンソクト●1 ■タイマー1 ，ターンソクト●2 ，イマー2     F吐0・0圭  イマー多段周波数運転時は、Xl、X2、X3端子  

タイマー1  
こよって周波数の切替をする必要はありません。  

日2室ロロけニ  

多段周波数1→多段周波数2→……多段周波数  

7の椴番で運転します。  琶0・0…  lヨ2蔓      タターンソクト●1 タイマー1 ，ターンソクト●2 ■タイマー2             l  出 多段  

タイマー2  
力  4 多段  

l ロ   

2 7t   

タイマー3  

l∃6≒  

タイマー3   〔刷転方向と加減速時制〕  
タタ● ンソクト●4  ファンクションコード   
■タイマー月  
タタ●ンソクト◆3  巨回巨回田囲囲［蛮司硯  
タイマー4   

∃日章   に下表のコードを設定することにより、回事云方  

向と加減速時間が決まります。  

■タイマー5  
●6   データコード  回転力向   

タイマー6  ●5   ，，◆ンソク  タ，一ンソク   加速時間・減速時間  

タイマー5  ［二□亘過   止転 （FWD）   

匝匝口旺□  

lリ口重                        ［ロ狙  虻弧］趣Ⅱ］   

タイマー5  
巨皿旺［］  

タタ●ンソクト■6  
■，イマー6  旺□巨匝［□   タ，●ンソクト●5       ［工週司        ［工E司     タイマー6  
lリ2妻ドニ  「1「古河   

逆転  距Ⅰ二口紅至亡□  
（REV）  

回亘［□匝□］  
■タイマー7  

タタ◆ンソクト■7   
L⊥」旦也        ロ占  

巨回：□距Ⅰ二□  

タイマー7  
「丁簡1  巨匠］コ回江口   

－34－  



ファンクションコード   表  示   機  能  内  容   

次の工程にくる周波数が現状より高い場合烏、  

加速時間が、現状より低い場合は、減速時間が  

自動的に選択されます。  

〔例1〕データコードが巨巨E司の場合  

…→t ＋・・・・・・サ→t  

ファンクショント川で投定のファンクション〕－…確定の  

加速時仰 減速時間  

出荷データ  

〔例2〕データトードが肋の場合  
多段l  

正†  
転  

ナt  

逆  
事孟  

■多段2  

ファンションコードO9でファンションコー川8て  

設定の減速時間設定の加速時Ⅶ  
〔タイマー時削の設定〕  

Lul転カl占】と加減速時鼎を設定した後、タイマ【  

時間を設定します。  

タイマー設定時開設定分解能  

0．01－9．99secO．01sec  

10．00－99．90secO．1sec  

100．0－999．Osec Isec  

1000－3600sec lOsec  

タイマー時間には、加減速所要時間も含まれま  

す。従って、タイマー時間＜加減速所要時間の  

条件では、設定した多段周波数まで到達しない  

うちに次工程に進みます。  

多段】  

男′／j 票l／′ 苧．：多段2、、多段Z ロ ll  
｛・・・・・・・・・・・・・→ →t  

ロ ：タイマー■  
←・▼－－－－－－■  

加速所手時間  



〔タイマー多段周波数運転ノブ法〕  
①タッチパネル運転時  

各キーの意味づけが次のように変わります。  

［更垂］ト：タイマー運転一川手止  

画ト‥タイマー運転リセソト  

（次の匝］人州ま・多段1より開始）  

＊STOP中のみRESETを受付jす。  

多段7で運転を綿（する場合RTl、RT2で決定  

される減速時間で減速します。  

－3G【  



ファンクションコード   表  示   機  能  内  容   出荷データ  

②制御端子運転時  

各端子の意味づけが次のように変わります。  

FWD－CM間ON：運転開始  

FWDrCM間OFF：タイマー運転停止  

REV－CM間ON：タイマー運転一旦停止  

（ポーズ）  

（例1〕  

多段4  

一→t  

FWD I 
－CM  

〔例2〕 

のカウントタイマlの  

：をしません；残時間運転：  

■  

】墓多投■し 
→t  

F豊山 

R 
M 

し例3〕  

多投3  
事段2 

→t  

F温「 

①タイマー運転中にRTトCM、RT2－CM間が  

ON／OFFした場合は、旺劃一匡回で設定し  

た加減速時間に切り替わります。  

②タイマー運転中にXl－CM、X2－CM、X3－CM  

間がON／OFFした場合は、駐司巨珂閑  

匪＝塑＝垂＝空で設定した多段周波  

数1－7に切り替わります。  

①②ともタイマー時間は、カウントされます。  

－37－   



表  ファンクションコード  ノ機  能 】勺  容  出荷テ」タ  

汎朋モータ（4橿）の過熱保護ができます。  

lリヨ幸 ドニ  （全榔虐政城保諸叶能）  

lリヨ≒ロロl  

Ⅷ  イミ軌作  ■テ■ンシサーマル HIリミヲ， LOリミッタ ハ◆ィ7ス   
電イ・サーマル  

軌作（掲r▲サーマル保磯動作）  リ葺ロJl‡ニ  

設定範囲30－105％（1％キザミ）  t』－0妄   

モータ定格屯流  
設定値％＝1く×【  

インバ【タ定楢哉流  

K二l．0（5011zがベース周減数の場合）  

K＝1．1（60rlzがベース椰皮数の場合）  

連続許容電流のデイレーティング特性  

（100％） Ⅰ露定†塵  
l10・ 10ら％  

100・  

90  

遵  
織88  
t午TO  

■ t60■  

；鷹SO   

40 
：30％  

）0  

～0  

t¢  

l■■1－■■I・●＝■■■■■－  
一インバーター加濾■（H～）  

電子サーマル動作特性  
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表  フ7ンクションコード  示   機  能  内  容   出荷データ 
▲1  

■‖‾、’■川一 

tL川幸＝昔  出力周波数の上限及び下限値を鎮高I鞘度数に対  
する％で設定します。  

■ i  

0－100％（1％キザミ）  

F起10呈  
上限リミッタ  

F起10呈  

lリ5；  】リ5蔓ITニ  

Fと 上限リミッタ  

Fヒ…  

F限リミッタ  

，周波数校定柑0％  

lリ6幸 ドニ   tリ6妻 t‡：ニ  周波数設定に対してバイアスした周波数を出力 します。   lリ6；l‡ニ  

最高周波数に対する％で設定します。   

0－100％（1％キザミ）  F屋 …  テ● ンシサーマル    F屡 呈        HIリミブ， し0リミッ， ■ハ●ィ7ス  
イアス   

周波数敗走100％  

邑  

－39  



（但し、最高周波数以上は、出力しません。）  

シ●◆ン7■Hヱ1  
シ● ◆ン7●Hヱ2  DCO－＋5V対応が‘吋能です   
シ■ ◆ン7●Hz3  

シ●●ン7●Hzl  
tシ●◆ン7●Hz2  
シ●▼ン7●Hz3  

ジャンプ周波数2  

シー◆ン7●Hzl  →敗走周濃艶†   
シ‘◆ン7■Hz2  

－40－  



ファンクションコード   表  示   機  能  内  容   Jtl荷データ   

152幸‡伽・  直液ブレーキの軌作／不動作の切替をします。  

匡匡匝回  不軌作（回生ブレーキのみ）  

■ティシフ●レ一事  

OCB Hz 恥  動作（回生ブレーキ後直流ブレーキ）  

52卓ロロ．   

DCBテ■ン7ツ  
シ●◆ン7●ハハ◆  
停止ブレーキ切替  

回l l云 速 軍■ノリーラン恥  

：：→t 同一： 凶脚 射1＼J朋プレ＿手付止 皿札   

→t  

回生ブレーキ  

5∃幸I‡ニ   直流ブレーキを開始する周波数の設定ができます。  

0－60HzIHzキザミ（但し、0で0．2Hzより   15∃宴ドニ  
ブレーキ）  

ティシフ●レーキ  

■DCBHz  
DC8テ●ン7ツ  
シ’◆ン7●ハハ’  
直流制動開始周波数  

F□J：  

流プレキの強さ  5両ロ  
≡↓：） ・ 

馳 l  

匡瑚  ブレーキの強さは、モータの特性によって変わ   

直流制動電圧’  リます。  

I堕」世  負荷のGD2に合わせて、0．01－30secの時間内で  

設定できます。  
155蔓ドニ  

■DCBシ●ヵン シー■ゥHz  

直流制動保持時間  設定範囲設定分牌能   
軍  

出  
力  
周  

側  

－一  

一t   

熟間 
旦攣 一   

ー・・．■l  



■  

■  

・  

・  

－  

・  

aar 

ファンクションコード   表  示   機  能  内  容   出荷データ   

156蔓l‡ニ    始軌周波数を0．2Hz－60Hz内で1Hzキサミで設   55≒ ‡ニ  

走できます。          DC8 シ‘カン  ∨     口  OHz（D．2日三輪動）   出  V伝言  ■シト■ウHヱ  Hz  1    力  Ⅰリミヮ，   鱒  スヘ■リtイキー 始動周波数    60Hz 華 －－－－一－㌣轡  
→t  

電流制限レベルに出力電流が達すると、自動的   
t5「≒ロロ   

電流制限  
ます。 不軌作  

［楓  動作（インバータ定格に対し30－150％電流で動  

作、1％キザミで設定可能）  

・→l  

出  
力  
J■  

■  
●  

t →t  

①本彿i巨富使用する場合、自動加減速機能は作  

糾しません。  

②瞬時停電再始動選択時には、本機能は作動し  
ません。（200’系列の棚しません）  

5日章 ドニ  
出力電流の変化で、負荷の大′トを自動的に判別  

し、常に同一の回転速度で運転するように、イ  

ンバータの出力周波数を制御します。（通常のす   闘魂  
ベリの1／3程度に速度変化をおさえます。）  DCB シ●カン  シト●ウHz Ⅰリミ7タ ●スヘ●リセイキ◆事  

簡  不動作（すべり補惟なし）  すべり補価制御  
＋＋十＋＋＋＋う  

駈］  動作（すべり補惟あり）  

んすべり禰償・すべり楕償あり クなし 口  

→回転速度  

一定速運転中のみ動作します。  

…
…
…
…
 
 



ファンクションコード 表  示  棟  能  内  容   ・       ■   

15ヨ室 ドニ      出力開披数がFDT信号出力開始周波数以上にな るとFAR－CMF！uにON信号をEh力します。ま   5ヨ毒 ‡ニ  

た、OFFレベルは駈二□で設定します。  

0～400HzIHzキザミ  

F転3冒  
tFDTカイシHz FOT八八● RUNシ1ウリ■ウ カフカ】象ウ  

FDT信号出力  

開始周波数  
0－30HzIHzキザミ  

16口重ドニ  6ロ；‡ニ   

FD7号出力開始周波数  

FDTカイシHz ■FDTハハ■ RUNシュウリ】ウ 力7カヨホウ  

F転ユ冒  

FDT信号  

ヒステリシス巾  
→t  

FAR－CM●  
→t  

i  

組に設定した時にFDT信号が   
有効となります。   

16J幸、 
出力間波数机RUN信号出力剛皮数以⊥   

い仙  呂／：でR剛  

0～400HzIHzキザミ  

l 町  

・…慣■出相川濾  
F接ご2 

RUN信号出力  

終了周波数  

→t  

RUH－Cll  
→t  

雌に設定した時にRUN信号が   
著  有効となります。   

出力電流が過負荷予報信号値を10秒以上超えた  E2；‡鵬・  
‖  

70－150％1％キザミ（インバータ定格に対して）  
Ⅰ尾10完－  

FDTカイシHz FロT八八●  Ⅰ転10…        RUNシ1ウリきウ  

予■レベル  →←l抄→－  

雌に設定した蒜にOL朗が   
有効となります。  

43   



④轟牡蠣傭（入力ターミナルリンク・出力モニタリンクおよび桝リンク揃う一合の桃牧如Hページ一事凧して 【  

下さい）  

出荷データ   
7 ンクションコード   表  示   機 能  内 容  

6∃至 言ニ   xl二Ⅹ2、X3＃子の機能はデータの設定により次  

の3種類に変更できます。  6∃：ロロ  

HしD事ノウ  
コート■0UT  

txl・X2・X3  

回瑚  Ⅹ1、X2、Ⅹ3の切替により8段の多段周波数運転  

ができます。多段周波数運転についての詳細は  

Ⅹ1、Ⅹ2、Ⅹ3   ファンクションコード回司巨功臣回閲  

端子機能変電  田圃匝］を御苧醜ください。  

匡巨Ⅰ彊］  RUNキp、又はFWD、REV端子にて運転中に  

xl－CMONにて出力部皮故を  

て出力周波数を固定  

X2－CMONにて出力周波数を  

て出力開披数を固定  
アップ／ダウンの変化速度は、R  

oFF及び加減速時間の設定値  

①X3－CMのON／OFFは無視き  

②XlrCM、X2－CMを同時に0  

の周波数に固定されます  

③上限、下限リミッタを優先  

鴎ト  

④運転開始時はかならずOHz  

⑤周波数の設定かディジタル‾  

です。蘭  

⑥運転指令恒司、FWD、  
Xl、X2の入力は無視され  

；⑦回回キーの入力は無視され  

†巾▲暮  
出  
力  

FWO－Cll  

X卜Cll  

XZ－CH  

－44－  



裁  フ7ンクションコード  ホ   機  能  内  容   ＝荷データ  

唖   甜で直流7■レーキを選択している城合  

Xl－CMONで停止小に直流ブレーキ  

OFFで7■レーキ解除となります。  

出  力   

－  

… 「  

FWD－Cll 】  

IトCH 「 「「 「  

①直流制動の強さは田で設定します。  

②運動指令恒麺］、FWD、REV）が優先されま  

す。（Ⅹ1－CMON中にFWD－CMONに  

て直滝ブレーキ解除）  

③匡回で設定した直流プレキ開始周波数が  

有効となります。（Xl－ChION時有効）  

出  
固lこ…州  

＿＿十＿  

■濃仙 「「 「  

FWD－CH  

「 

④X2rCM、X3LCMのON／OFFは無視されま  

す。  

⑤Ⅹ卜CMON期間はモータに直流電流が流れ  

挽けますので、温度上昇に御注意下さい。（長  

時間直流ブレーキが必要な場合は、あらかじ  

め温度測定を行っ’てください。）  

＿て  
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ファンクションコード   表  示   
機能門 衛  

6Lホl㍑   
選択により次の3種  

匹  6L」ミロロ   
■HしD書ノウ  距甜 2  

コート●0UT  

Xl・X2・X3  
機能変更  

端子台運転選択時山車＝封川に次の運転動作  

となります。  

出  

FWD  

－CIJ  

Cl一 

（■札）力 n u  

FWD－CM、REV－CMを同時にONすると、減速  
停止致します○＝LD端子の人力は無視されま  

す。  

組］   3wire運転となります  

端子台運転射場（距配）に次の運転酬乍  

となります。  
t鞭★り出  

t  

⊥力 FWD‡ 四 R亡∨ HしDHL【I cMに－CM… FWD －Cl」  

REV  

■襖：   

一Cl一  

闘   
t  ti10ms●く 【群れ2】 出 」▼力 F冊⊥‡ R亡〉 Mサ勺㌢1－しD・ C－ニ：ミ イ朋  

REV  

－Cl一  

ti10nl書●亡  

①HLDrCM間ON時は、FWDrCM間を10m  
sec以上ONでj封云、HLD→CMOFFで停止  
REVrCM間を10msec以上ONで逆転、HLD  

期  

方  

を優先します。  
力  

した場合は2wire運転となりますb  

を  

開始しないことがあります。     ロ  

」e  



表  ファンクションコード  機  能  内  容   山荷データ  

恥   タイマー運転の動作を切替ます。  

拙岨時は  

卜 

† 

1l 3535 ～626 lT17 ［二重丞二］［壷「‾‾‾‥  

鵬時HLD－CMOFFで1サイクル  

運転後第1連に戻る。  

l  

t 

目し○－C〟  

［二重匝］  

HLD－CMONで1サイクル運転後  

第7速を保持。  

† 
7 

† 
■  

L重訂 
l  

札○一W l  

①［］亘匝Eパターン運転選択時のみ有効です。  

巨匝匝回時は通学の2wire運転（匡匝回  

と同じ）となります。  
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ファンクションコード   表  示   機  能  内  容   出荷データ   

E5±†ト・  LV、OL、FAR端子に出力する信号の内容を変  

更できます。  

HLD睾ノウ  

155毒口ロl   

■コート◆0UT   

×1・X2・X3  

匡Ⅰ享匝回  LV端子は阻で選択した信号を出力  

出力端子  
OL端子は馳   ′・   

コード出力  FA硝子は匡画 ′・  

匡Ⅰ卸］  E亘Ⅰ弧でパターン運攣を選択した場合第1速  

→第7速に対応するバイナリ信号をLV、OL、  

FAR端子に出力します。  

第一速234567  
FARlOlOlOl  

OL OllOOll  

LV OOOllll  

1：ONO：OFF  

l  

† 

ー 
r 

-t 

棚 「「 「「 ［  

乱 「 「 I l  

LV l  

［瑚時は何も出力致しません。  

端子台運転時は7連綿r後もFⅥ▼D端子をOFF  

するまで第7建に対応するバイナリ†計旨を出力  

しています。  



ファンクションコード   機  能  内  容   表  示  出荷データ   

166妻 ：小爪   
LV端子の機能を以下の2種頬に切侍ることがで  

きます。   

0し辛ノウ  
似し匝Ⅰ垂週の時のみ有効となります。  66蔓ロロl   

FAR事ノウ  

暮LV＊ノウ  匡嘲  不足電旺検～】l信弓（LV信‡‖をLV端イーに出力し  
LU端了一機能  ます。  
変更  

■】－ 

【  t ■ t 庄l一－一．－－′・一柳50V♯杓知V ○■‖∵‾・‾・∵－－・…t抑Fレベル しV  
LV信号は電源電圧が約150V以下（♯約300V以下）  

となってから制御電源のをくなるまで出力しま  

す。  
駈］  通電庄検出信号（0V信号）をLV端子に出力し  

ます。  

灼2帥V以上＃l殖和V以上  

t l王  

t■‾‾－一1▼‾‾－－・ ■   0 
l LVl 「重亘！！t  

0V信号は通電は保護軌作時にLV端子に山力し  

ます。0V信号はアラームリセット（匝享画キ  
－ON又はRST－CMON）まで保持します。   

OL端子の機能を以Fの3種類に切替ることがで  

隼＝軋匝匝の時のみ有効とな 

す。   
旧1≒ロロl   

161幸l‡ニ  

し∨睾ノウ ■OL事ノウ   

匡Ⅰ至垣回  インパータ過負荷予報信号（OL信号）をOL端子   

OL端子機能  に出力致します。イ言号の詳細は匝回を御参照   

変更  Fさい。  

匡匝［］  電流制限中信号（CL信号）をOL端子に出力しま  

す 

べ†＋ノ／、、′竃迂 鷹‾▼▼▼‾‾‾‾‾，‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾．‾▲▼‖‾‾‾‾‾‾‾‾‾‖  
O  rt 

。L 
t   

注）※印数胤ま㈹OV系列の場合です。  
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ファンクションコード   表  示   機  能  内  容   出荷データ  

匝Ⅰ享匝回   瞬停検出信号（1P信号）をOL端子に出力します。  

巨匝匝回瞬停再始動不動作時の信号出力  

FWD－CM  

REV＿CM 
しVいトンプ「二面巨亡二］。rRST－CHON  

匡匝匝□瞬倖再始動動作時の信号出力  

t 善…．－－－－－－－－－．－－－．－－…－肌㍊ぷ琵レベル  皿 乱∩】l  
、 

丹l叶・＝ 

16日≒ ‡ニ   FAR瑞ナに出力する信号を次の3種類より選択  

できます。   

幅1両呵  周波数到達信号（FAR信号）をFAR端／f・に出力   
0し辛ノウ  

引粥川   

●FARキノウ  

LV＊ノウ  
します  

ヒステリシス巾は匡Ⅰ亘［□にて設定します。  
FAR端子機能  
変更  

出＝＝－＝－－二二二！＝ヒ㌍リ，ス巾 ヤ■丁‾‾‾‾‾‾1† u  
匡匝匝□  設定周波数一致信号（FDT信号）をFAR端子に  

出力します  

信号の詳細は［彊至亡［］を参照してください。  

匡Ⅰ亘匝回  インバータ運転中反転信号（STOP信号）をFAR  

端子に出力します。信号のON／OFFレベルは  

m 11にて設定します。  

RUN信号の反転信号を出力します。  

出 ？釦R州倉書出力那用珊 lノ  

注）※印数個は400V系列の場合です。  
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ファンクションコード   表  

睨卦1㍑  RUN端う  

可能です  

直瑚  インパー  
FMキノウ  

■RUNキノウ   
に出力し  

にて設定  
RUN端子機能  

変更  

直巨垣［］  

出 力 u u RUN  

パターン  

（TP信号  

時間終了  

出 力 l l RUN  

＝引β旧  

肋  パターン  

（TO信号  

時に出力  

出 力 u ロ RUN  

引Y旧ほ  

も、サイ  

機  能  内  容  出荷データ   

頁より選択  

RUN端子  旧ヨ≒■ロロ  

ルは田  

！号出力  

侶皮剥  

－－－－→t  

ーップ信号  

〔各タイマ  

ゝ＿→     口  

□→   

′完了信号  

：7速終了  

」   ロ  

」   
トmms  

る場合で  

します。  

子に出力する信号を次の3種類  

タ運転中信号（RUN信号）をR  

ます。信号のON／OFFレベ  

します。  

時にタイムア  

）をRUN端子に出力します。（  

時に出力）  

→ト 200ms   

時は信号の出力なし  

時にサイクル  

）をRUN端子に出力します。（  

◆   

にてタイマー運転を継続す  

クル完了毎にTO信号を出力  
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ファンクションコード   表  示   機  能  内  容   出荷データ   

】1ロ室1 
FM端子に出力するモニタ信号を次の2種類から  

選定できます。   

Ⅶ  Hzメータ用の電圧をFM端子に出力します。  
■FMキノウ  

RUNキノウ   

口ninni  

電圧の調整は匝Ⅰ卦こて行います。  

FM端子機能  

変更  

匡瓦亘［］  出力電流モニタ用の電圧をFM端子に出力しま  

す。  

電圧の調整は匝【訃こて行います。  

（インバータ定格電流×1．5倍の電流を6．5～10，3  

Ⅴの間で調整できます。）   
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ファンタションコード   表  示   機  能  内  容   出荷データ   

「J妻；仙  リンク運転を行う場合のそれぞれのインバータ  

の役割を決定します。  

tツソ◆クスウ  

■NOトウロク   

11 
同じリンク群の中でNnトウロクが重複すると、  

Err4となります。  

Nαトウロタ   旺亜回  親機として登録   

印阻  子機No．1  

（入力ターミナルリンクでは親精機Nml）  

巨【瑚  子機No．2  

（ ′′ No．2）  

馳  子株帖3  

（ ′・ Nn3）  

匝［］亘回  子機No．4  

l  

巨細   子機Ih15  

必ず登録‰は小きい順に連番で登録して下さい。   

l「∈l幸ドニ  親機のみ設定必要  

親補機・子機の接続稔数を登録  

ン  
■tツソ●クスウ  

NOトウロク   

【歪Ⅲ司  接続線厳＞登録数の時ノt〔；…震ゞ。  
1∈I幸口口l   

J／ ＜ ／／ Err4  

セツゾタスウ   

11ヨ妻l言ニ  リンクフォーマットの選択をします。  

モート■センタク  
巨［至Ⅰ司司  リンク不動作  

1ヨ毒口ロl  

NOtン，ク  ■リンクtン，ク  （Err4リセット後は自動的に嘲  

になります）→（親機のみ）  

リンクセンタタ  

匝享匝□  入力ターミナルリンク→SETにて  

匪瑚に  

馳  出力モニタリンク→SETにて  

回瑚  

匝馳  指令リンク→SETにて  

匝匡回司  



親機1502（りンク）時の運転操作をする  

インターフェイスを選択します。  

モート●センタク  

周彼数人力のBit数の選択をします。  

4Iiitバイナリ人力   

設定分朋能＝最高周池数／15  

8Iうitパイナり入力  

［里鱒鱒21親鱒鱒し］  

設定分解儲＝巌高周波敦／255  

12BitパイIjナ入力  
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表  7丁ンタションコード  機  能  内  容   出荷テ」タ   

旧J幸l7ニ   子機の端子内容を親機増子台よりモニタします。  
旧・J幸ロロl   

■シェフリ■ク  
匪Ⅰ萱回  出力♯子の機能内容は、各インバータの機能コ  

シレイ  

二1ウリ1ク  

ードによって設定して下さい。  

シュツリョク   端子出力LV  

OL  

FAR  

RUN  

インバータ書号の指定は、親機端子台より  

匝Tllx＝x2lxll  
MSB LSB  

にて設定  

l訊㌢「㍑－  指令リンクのモード選択をします。  
日2幸ロロl  

シュツリ靂ク  
■シレイ  

二1ウリ】ク  

匝【垂回  運事云指令  

シレイ  親機の端子内容（人力）及びキー入力を、子機に  

伝送します。  

親機の周波数設定・運転指令により、子機の運  

転・停止を行います。  

匪Ⅰ証］  インバータ番号の指定は、ファンクション75に  

て行います。  

パラメータ初期‡旨令  

親♯のタッチパネルにて親機の♯能コード1－  

70と76～79のファンクションデータを指定され  

た子機に転送します。  

インバータ書号の指定は、ファンクション75に  

て行ないます。  



（l）トリップ1艦の書粗方浅  

運転中／停止中といこ可能です。  

l  

プログラムモードに変わります。  

DIGITAL MONITOR  DIGITAL MONITOR   

口重回  

GRAPHIC DISPLAY‘＊2  

巨］  巨司   

ON   OFF   

oN   

OFF   

OFF  

GRAPHIC DISPLAY＊1  

F＝60．00Hz  

I＝1．OA  

V＝300V  

オンド＝70℃  

0＝OH2（今剛  

－1＝OC3（前回）  

－2＝Err4（前々回）  

－3＝0V（前々々回）  

SHIFTキーを  

押すと切替わります。  

（注1）＊1の画面のF、1、Ⅴ、オンドは運転中は現在値を表わし、トリップ  

時はトリップを発生した時のデータを表わします。  

またオンドはOHl、OHZによるトリップ時のみ表ホします。  

（注2）＊1のⅤの値は、運転中は出力電圧を表わし、トリップ時は直流庫間  

電圧を表わします。  

（注3）＊2の画面は、運転中、トリップ履歴を表わし  キーにより  SHIFT   

現在値を表わします。又、トリップ時はトリップを発生した時のデー  

タを表わし、阻キーによりトリップ履歴な表わします。  

■  ファンタシヲンモードにもどります。  

7丁ンタションモードか終了し運l云中／停止中に戻ります  
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（l）入力ターミナルリンクを行う■今の機嶋敗走  

設定データ  
機能コード  

親  機  親輔機1  親病棟2  親補機3  子  機   
備  考  

15   00 0TOl  パネル運転／端子運転選択   

16   0lorOZ  ←   ←  リンク設定周波数モニタ   

00   01●l   02■】   03■l   04－15＝  インバ…タ番号の設定   

73●2   01  入力ターミナルリンク選択   

80   00－02  ビット長設定   

（5）出力モニタリンクを行う■今の牡脆性史  

設定データ  
機能コード  備  考  

親  株   子  機   

15   000rOl  パネル運転／端子運転選択   

71   00   01－15●l   インバータ番号の設定   

72   00－15  インバータ接続台数設定   

73●2   02  出力モニタリンク選択   

（り指令lノンクキ行う■今のホ擁投走  

機能コード   備  
親  株   子  機   

15   02  リンク運転選択   

16   （札 01，02  リンク設定周波数モニタ   

47   0～200％   0－200％   比率設定   

71   00   01－15＝   インバータ番号の設定   

72   00－15  インバータ接続台数設定   

73■2   03  指令リンク選択   

74   00 0rOl  パネル運転／端子運転選択   

75   16  全数台選択   

82   00  運転指令リンク選択   設定データ         考  
＊1手枕のインバータ書号は、01より遽■で、飛びのホいように投重してください。  

＊2 機能コード門の敗走は、他のコード校定復行ってください。  

＊1 子機・れ禰1の敗走績、れ撫の投売右行ってください。  
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川．保守・点機   

長朔軌±わたり、インバータを御利剛、ただくために、また、未然にトラブルを防止するためにも、下   

記点検を行って下さい。  

く注徽■疇〉  

点汝は、t＃象切った礁、●cRG●ランプがilえてから行ってください。  

メガーテスト  

① 外部回路のメガーテストを行うときは、インバータの全靖子を外して・インバータにテスト電圧が加  

わらないようにして実施してください。  

② インバータ自体のメガーテストは下図の要領で主回路のみ実施し、制御回鏑にはメガーテストをしな  

いでください。  

③ 制御回路の導通テストにはテスタ（高抵抗用レンジ）を使用し、メガーやブザーを使用しないでくださ  

い。  
メガーテスト事書  

（l）点榛項目   

点検箇所  点検項目   点  検  事  項   異常時の処理   

電源電圧  許容樹円…溜㌶篭猥）であるか   電源電圧を調整ください  

周囲温度  許容範囲内（－10℃～輩・帥℃）であるか   ※40～50℃では通風カバーを  

外してご使用ください。  
環  境  許容範囲（20－90％RH）であるか  

周囲湿伎  原因調査のうえ仕様範囲内  
結露、凍結はないか  としてください。  

振   動  許容範囲内（0．6G以下）であるか   

音   冷却フアン等に異常音はないか   お買上店まで、ご連給  

に お い  こげくさいにおいはないか  ください  

冷却フィン・冷却フアンのほこI）の堆積、制御基  汁掃  
そ の他                 ほ こ り  

板のほこりの堆積   エアー吹きつけ  

コネクター  コネクターのゆるみ   コネクターの充分な差し込み  

ネ  ジ  各部ネジのゆるみ   ネジの増締   

注）＊印数軌よ400Ⅴ系列の場合です。  
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は）彙蝿交洪♯晶   

インバータの設置環増や稼働時間により寿命は異なりますが、許容  範囲内で連続運転  した場合、通常  

解コンデンサーは約5年、   冷却フアンは約3年で寿命になりますので、   トラブルが発生する前に交換す  

ることをおすすめします。  

（3）測貴書所と償用什♯   

インバータの入出力電圧・電流には高周波が含まれていますので、測定器の選択をまちがえると大きな   

誤差を生じます。CT（電流検出トランス）で電流を測定する場合、周波数が低くなると誤差が大きくなる  

ので極力大きい容量のものを使用してください。   

測走t新と傭用肘■  

測定箇所  箇 易iRq 定   綿 密 測 定   

電 圧   テスター   可動鉄片形電圧計  

入 力          電 流   クランプメータ   可動鉄片形電流計  

電 力  電流力計形電力計   

電 圧   テスター   暮洗形t圧I十  

出 力          電 流   クラン70メータ   可動鉄片形電流計  

電 力  電流力計形電力計   

瀾蒙t新と瀾責義の★例  

インバータ  

l
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1l．故書診断   

（1）保書牡能  

保護機能   機 能 の 説 明   表  示   保 護 動 作   

過電流保護  瞬時に過電流保護レベルに達する過電流か  001   ●インバータ出力を停止  

流れた時、インバータを保護します。   002   ●モータはフリーラン停止  

OC！1：加速時   008   ●一指アラーム（1c）出力  

002：減速時  ●アラームリセット指令まで  

0（〕3：一定速時  アラーム信号を内部保持  
（※1）   

瞬時停電保護  15msec以内の瞬時停電、不足電圧では、運  LU   
不足電圧保吾妻  転を継続します。  

15msecを超える時は、インバータを停止す  
ることがあります。  

ただし、瞬惇再始動機能選択時は複電後自  
動再始動します。   

過電旺保護  瞬時に過電圧保護レベルに達する通電庄（回  OU   ●インバータ出力を停止  
生過電厄）が生じた時、インバータを保護し  ●モータはフリーラン停止  

ます。  ●一指アラーム（1c）出力  

インバータ過熱  過負荷運転、冷却フアン故障、同園温度異  OHl  ●アラームリセット指令まで  

常などにより、インバータの過熱を検出し  アラーム信号を内部保持  

ます。  （楽1）   

外部サーマル  THR－CM端子間に接続された制動抵抗諒  
朋サーマルリレーなどがONからOFFになっ  

た時、外部アラームとして、出力停止します。   

います。   
電子サーマル  ミニ≡さ芸こ‡禁禁㌫誤芸霊言詔   OLl   

設 定 ミ ス  組合せて使印することのできない機能コー  
ドを選択した時に表示します。   

通信エラー  タッチパネルとの通信異常が連続して発生  
した場合に表示します。   

DSPエ ラ ー  外来ノイズや異常に周囲温度が高くて、内部  
使川のDSI｝が誤動作した時に表示します。   

LINK   LINK運転の時に、設定した機能と実際の配  Err4   
エラー  繰との間にアンマッチがある時表示します   

（注1）：アラーム信号の保持について  

保護機能が軌作して、アラーム信号を出している時に、電源側に設けたオートブレーカーをOFFさ  

せると、インバータの制御電源がなくなり、内部保持ができなくなります。  

（注2）：リセット指令について  

キーあるいは、制御端子のRST－CM間をONさせて異常停止状態を解除  タッチパネルの  RESET  

してください。  

（注3）：保護動作の内容は過去3国分を記憶しています。  キーを押すことにより、前臥前々臥  SHIFT   

前々々回の保護動作内容がグラフィック表示部に表示されます。グラフィック表示部には故障内容  

および故障発生時の連綿状態〔横波数、電圧、電流、インバ「タ内部温度（OHl、OHZのトリップ時の  

み）〕が表示されます。  
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（2）畿■鯵斬   

①保穫動作表示した場合の処理  

表 示  チェックポイント  策   対  
OCl   ① 電源電圧は、許容範軸内か。        ・・ 電源電圧を調整する  

② 出力ラインが短鱒してし、か、か。      ‥  出力ラインの絶縁  

③いレクブーストは適正か…………………………………… 
④ 加速時間は適正か…  
⑤ ①－④以外……               ・・ 

加速時間を長くする  
インバータ容量のアップ   

OC2   ① 電憬電圧は、許容範周内か…………………………………  電源電圧を調整する  
② 出力ラインが短絡していないか。        ‥ 出力ラインの絶縁  

モータメガー測定  
③ 減速時間は適正か……………………………………………  
④ ①－③以外………………………………………………………  

減速時間を長くする  
制動抵抗器（オフウション）を接  

する  
インバータ容量のアップ   

OC3   ① 電源電圧は、許容範囲内か。          ‥  電源電圧を調整する  
② 出力ラインが短絡していないか。        ‥  出力ラインの絶線  

モータメガー測定  
③ 負荷の急変があったか‥            ＝  負荷急変をなくす  

インバータ容量のアップ  
④ ①－③以外‥‥・               ・ ノイズの侵入調査   

OU   ① 電源電圧は、許容範囲内か………………………………… 電源電圧を網整する  
② 減速時間は適正か……………………………………………  
③ ①②以外…・                ‥  

減速時間を長くする  
制動抵抗器（オプション）を接  
続する   

OHl   ① インバータの周開温度は許容値以内か…    ・・周囲温度の適正化  
② 冷却フアンが回転しているか（1．5kW以上）…………………  冷却フアンの交換  
③ 許容範囲を超えた負荷ではないか‥        ＝  負荷の軽減  

インバータ容量のアップ  
④13端子の容量を超えて使用してぃないか‥  13端子の負荷を減らす  
⑤ cl－CM間が逆接絨になっていないか・     ‥  正しい接線二度す   

OH2   ① THR－CM間の配線は正しいか・       ・・ 
② サーマルリレーが動作しているか‥・      ‥  

配線の手直し  
負荷の軽減  

③ 外部制動ユニット1－2間の導通チェック……………………  周囲温度の適正化、制動頻度  

を下げる  
④ インバータの周囲温度は許容値以内か……………………  周囲温度の適正化   

LU   ① 電源電圧は、許容範周か‥           ＝  電源電圧を調整する  
② MC、NF8は投入きれているか・・       ‥  MC、NFBを投入する  
③ 欠相していか－か……………………………………………  配線を直す  
④ ①－③以外……………………………………………………‥t 電源容量の調査   

OLl   ① 電子サーマルの設定は長いか………………………………  サーマルレベルを変更する  
② 許容範囲を超えた負荷ではないか…………………………  負荷の軽減   

Errl   ① 機能コードの遺択は正しいか………………………………  機能コードの確言忍   
Err2   ① 近くにノイズ発生源があるか………………………………  ノイズ対策   
3   ② 周囲温度が異常に高〈ないか・・        ‥  周囲温度の適正化   
Err4   ① 配線は正しいか………………………………………………  LINK運転時の設定機能と  

配線を一致させる   

保穫動作表示した場合、モータはフリーラン停止します。上記フローチャートで動作原因を取り除いた後、  
タッチパネル  lRESET キーにより解除して下さい。（  iRESET キーを押すときは、モータが停止してから  

行ってくだきい。）アラームのリセットは制御回路の端子RST－CM間をONすることでも行なえます。   

＊電源の人切時は、LUを表示しますが異常ではありません。  
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項  目  仕  様   

インバータ形式  VR004  VR咲）7  VRO15  VRO22  VRO37  VRO55  VRO75  VRl10  VR150  VR185  VR2ZO  
H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A   

棟準適用モータ［kW］  0．4  0．75  1，5   2．2   3．7   5．5   7．5  15   18，5  22   

宝格容1［kVA］（注1）  皿  1．9   3．0   4．2   6．5   9．5   13   18   Z2   28   33  

出  

定格出力周波数［Hz］   0．2－400  

力  3   5   8   17   25   33   46   59   

過負荷t凍宝輪   150％ l分間 反限時特性   

定格人力焚沌t庄   三相三線式200－230V、50／60Hz  
t  

備       許容変動   帖：二ま言語、帖アンバランス率：3％冊、周波数‥±5％   

制御方式   ベクトル分散PWM制御  

出力周波数範周   0．2－400IIz（始動間沌欄 0．2一別）Hz、最ホ周波数 0．2－400Hz設定可）  

アナログ枚定：轟欄川那腋数の±0．2％（at25±10℃）  
周波数温度賓lカ  

ディジタル牧童：最高周波数の±0．01％（at－10℃－＋50－い  

アナログ牧定：0．0211ヱ（tホ周棟数60Hzの時）  
周波数設定分陣能  

ディジタル役壬：0．002Hz（兼高周波数60Hzの時）  

周披救出力分解能   0，002Hz（アナログ・ティシタル設定とい（注3）  

t圧／周波数特性  
（Ⅴ／F）   

師弟列阻200～Z30V、酢0▲Z－ト帆た場合、剛舶用可紺。  

制  320パターン（2象低減、撒■整10段含む）、自事カトルタブースト遭択可  

加速・減速特性   川卜3的（k∝棚減速換立）、壬♯、S亨憎儒遭粗、自動加斗速、事段加減速（4段畿立）さ択盲‖嶋子けログラムの丙方にて鼠択珊  

運l云音遭択  モータから発生する音の音質を変え、共鴫を凄けることが可舵  

周波数計■艶  外郭に椎績したアナログ周波数汁の目盛校正（DC6．5～10．5V）  

パラメータ保礫  設定したチータコードが賓わらないように、データロヅタすることか可絶  

ターミナルリンク  複数台の運転開披敷設定、多投運転、運動遵l云、比率運転が一挙に可能  

ブレーキ切替  標準と強プレーキの遇択が可能  

バターン運転  幾度7段設定可能（周波数400Hz迄、タイマー3600託Cii）  

プログラム運転  パターン運転そペースにワンサイタ／し、繰り返しけイタル）、れ拷授速度で豊穣靂k零の1択州l  

抑  
瞬時倖t市境軌  ■時停t後自軌栴始軌か可能  

内■機能  上下限リミッタ  出力ー郁度数を0－100％（1％毎）の範饉で上下棋とも設定が可能  

バイアス  周波数設定侶号に加える′くイアスの大ささを0－100％（1％毎〉に設宝か叫t  

ケ′イン  周波数汝宝信号に対する出力周波数のゲインを0－200％（1％毎）に没宣が可畦  

周波数ジャンプ  共振、共鴫点3か所をジャンプ巾、0－5tl之（111乙雫引でジャンプが叫k  

すべり■≠制御  1帝変動かあってもモータ速度を一定に桝■  

書流別解劃㈲  出力t流を30－150％（1％毎）の範囲の別解か可能  

8段通切削倉タッチパネル）  
2  

2ワイヤ／3ワイヤ切替    運転停止の指令を保持様点（2ワイヤ運転）、■♯時機点‖ワイヤー転I■択一■i  
【  

♯千枕能文モ  同じヰ子でも投射こより、機能の変更か可能（10■所）  

■ 
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100V系列  

項  目  仕  様   

インバータ形式  VR4（和7  VR4015  VR仙22   VR40ユ7  VR1055  VR4075  VR4110  VR1150  VR4185   VR1220  
H2A  HZA  H2A   H2A  H2A  HZA  H2A  H2A  H2A   H2A   

標準壇側モータ しkWl  0．75  1．5   2．2  3．7   5．5   7．5   15  ．18，5   22   

定格容1［kVA］（注1）  1．9   2．8   1．2  ‘．l   10   18   2ユ   30   3l  

也  

定格出力間減数Lltz］   0．2→400  

力  2．5   3．7   5．5  9・   13   18   別   30   卵   偵  

遇負荷t瀧定楕   150％ 1分間 反隕時特性   

定格人力女流t圧   
t  

三相三♯式 380一山犯Ⅴ、帥／甲Hz  

蒲        許容変動   t庄：！ig冤・帖アンバランス串：3％肌凧軌＝土5％   

制御方式   ベクトル分散PWMIl押  

出力周波数範囲   0．2－100Hz（始肋間減数 0．2－60H夏、最ホ周減数 0．2－100Hz牧童可）  

アナログ設定：t高岡減数の±0．2％（at25土10℃）  
周波数温度変動  

ディジタル牧童：■ホ欄波救の士0．01％（at－10℃－十50℃）  

アナログ敦定：0，02Hzl■詫間液数60Hzの時）  
胤波数枚走分■職  

ディジタル紋竜：0．002Hz（tホ一那よ軟60Hzの時）  

間波救出力分順化   0，002Hz（アナログ・ディジタル設定とい（注3）  

t圧／周波数特性  
（V／F）   

▲00Ⅴ系列‥t圧＝380→▲00Ⅴ．周波緻＝0・2－400帖 フリー遭訳した場合、t庄・周波数共任釘ニー整可能です。  

制  32qパターン（Z象低減、鞭■塾10投合む）、自動トルク7－スト選択可  

加速・減速特性   Ml－3触（加一連独立）、1♯、S乎（強弱ュ択）、自動加減速、事挽加減速（4按鞠対立択盲＝書手／プログラムの繭方にて遭釈明  

運転音遭択  モータから穐生ナる音の音tを変え、共叫を避けることか可能  

周波数計粛整  外部に機絶したアナログ周波数計の目盛校正（DC6．5－10．5V）  

パラノータ保棲  投宣したデータコードが変わらないように、チータロックすることが可脆  

ターミナルリンク  複数台の運転周波数設定、多段運転、連動運転、比率運転が一挙に叶他  

、プレーキ切替  攫準と強7－レーキの選択が可能  

パターン運転  独立7段設定可能（間液数400Hz主i、タイマー3600父C邁）  

プログラム遵l云  バターン壬転をペースにワンサイクル、托り適し（サイタノり、最削貴通噴で遵維運転等の1択が可鮭  

御  
瞬時停t再始動  ♯時付t後自動再蛤劃が可能  

内儀♯能  上下限りミッタ  出力蘭波歓を0－100％（1％毎）の範囲で上下限とも設定が可能  

バイアス  周波数設定信号に加えるバイアスの大ささを0－100％（1％毎）に設定か可能  

ゲイン  I削度数設定信号に対する出州都度数のγインを0－200％（1％毎＝こ設定が可能  

問減数ジャン7■  共娠、共鴫点3か所をジャンプIll、0－5tlz（111z毎）でジャンプがil脆  

すべり■慣制御  負荷群軌があってもモータ速度を一走に制御  

t流刑隕Il御  出力t漉を30－150％（1％毎）の範囲の制限が叫能  

8段通切替（舎タッチパネル）    8段通の切替遵l云が可他  

2ワイヤ／3ワイヤ切替     葺振付止の指令を保持様点（2ワイヤ運l云）、♯時接点（3ワイヤ運転）遺択可樅  

♯F機能賓t  同じ増子でも設定によl）、II能の賓モが可能（10給餌）   

‖よIl竜熱線■u宣伸刷りItltがl㈹Ⅴの■含を示し彙す。（けZ〉t澤tllくを増ぇさtl†丑川りJでき量セん。  

（i主J＝わ遭．■慮欄L 古仏力叩冊‖1▲0併IZ11ヱ六千′プでt化しま十．t■Aq織れl011zの畔I  
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400V系列  

様   

インバータ形式  VR4007  VR4015  VR4022   VR4037  VR4055  VR4075  VR4110  VR4150  VR4185   VR4220  
項      目  H2A  H2A  H2A   H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A   

仕  

H2A■   

標準適用モータ［kW］  0．75  1．5   2．2  3．7   5．5   7．5   15   ．18．5   22   

定格容量［kVA］（注1）  仁g   2．8   4－2  6．9   10   14   18   23   30   34  

出  

定格拙か郡度数［Hz］   0．2－400  

力  2．5   3．7   5．5  9   13   18   24   30   39   捕  

過負荷電流定格   150％ 1分間 反隕時特性   

定格入力交流電圧   
電  

三相三線式 380－460V、50／60Hz  

灘        許容変軌   電圧：二王言語、電圧アンバランス率‥3％…、郡皮救：±5％   

削御方式   ベクトル分散PWM制御  

出力周波数範囲   0．2－400Hz（始動周波数 0．2－60Hz、最高周波数 0．2－400Hz設定可）  

アナログ設定：最高周波数の±0．2％（at25±100c）  
周波数温度楽劇  

ディジタル設定：最高郡皮故の±0．01％（at－100cT＋50℃）  

アナログ設ま：0．02Hz（最高周波数60Hzの時）  
周波数設定分解能  

ディジタル設定：0．002Hz（最高周波数60Hzの時）  

周波数出力分牌能   0．002Hz（アナログ・ディジタル設定とい（注3）  

電圧／周波数特性  
（V／F）   

400V系列：電圧：380－460V・周波数‥0・2－400日z フリー選択した場合、電圧周波数共任意に綱整可能です。  

制  トルク7■－スト   320パターン（2乗低減，微調整10段含む）、自重カトルクフ㌧【スト選択可  

加速・減速特性   0．0ト3600s（加減速独立L直線、S亨惰弱逆臥自動加減速、多段加減速（4校地立）遵択可欄干／プログラムの両方にて選択可〉  

運転音選択  モータから発生する音の音質を変え、共鳴を避けることが可能  

周†反故計調整  外部に接続したアナログ周波数計の目盛校正（DC6．5～10．3V）  

パラメータ保護  設定したデータコードが変わらないように、データロックすることが可能  

ターミナルリンク  複数台の運転周波数設定、多段運転、連動運転、比率運転が一挙に可能  

‾7レーキ切替  標準と強ブレーキの選択が可能  

パターン運転  独立7段設定可能（周波数400Hz迄、タイマー3600s迄）  

78ログラム運転  パターン運転をベースにワンサイクル、繰り返し（サイクル）、最終段通獲で連続運筆工等の選択が可能  
御  

瞬時停電再始動  瞬時停電後自動再婚削が可能  

内蔵機能  上下限リミッタ  出力周波数を0－100％（1％毎）の範囲で上下限とも設定が可能  

バイアス  間櫨敢設定信号に加えるバイアスの大きさを0－100％（1％毎）に設定が可能  

ゲイン  阻波数設定信号に対する出力周波数のゲインを0－200％（1％毎）に設定が可能  

周波数ジャンプ  共振、共鳴点3か所をジャンプ帖、0－5Hz（1Hz毎）でジャン7Dがpr能  

すべり補條制御  負荷変動があってもモータ速度を一定に制御  

電流制限制御  出力電流を別ト150％（1％毎）の範囲の制限が■■・一能  

8段速切替（合タッチパネル）    8段連の切替運転が－叶能  

2ワイヤ／3ワイヤ切替    運転停止の指令を†呆持接点（2ワイヤ運転）、瞬時接点（3ワイヤ運転）選択可能  

端子機能変更  同じ端子でも設定により、機能の変更が叶能（10紆所）   

（j上1】定耶i瞳は宜軋t川屯J十（が440Vの場合を示しま1■。（は2）奄i悦奄1†iそ超える電11くはハ／」でさません。   
（・‡3）加速・i戚適時。JI川J吊波枇（土＝∩21】ヱステソ7で変化しま寸。（鼻拍iJ郡稔軟6U【tzの町  
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400V系列  

項  日  仕  様   

イン′で－一夕形式  ⅤⅤ柑ⅤⅤ7VY5   VR4110  
H2A   H2Å   

回生制動（注5）   150％以 86％以上46％以上40％以上  補償以上  コンデンサl址封別動：20％以上  
ll  
勤   心tll蜘  桝舶用減数0．2－00Hz、I疇軌時間0．0ト30㌍C、別事万t任0－15％  

ル  グ                    オプション  ＃蠣  劃劃祇杭農  制動抵抗儀と制I）Iユニット  

♯閤畔トルク  150％以上 100％目上  100％以上   

周波数取立橋号  月耶よ数枚走線量たはt庄入力：DCO～10V（1）CO－5V）、t流人力DC4－20mA  
正伝指令、逆転指令、自己保持遭折（3ワイヤ運l云時）、多段遽（8段）  

靂  漫択、多投り扱）加減速時価遭択、フリーラン件止指令、外部アラー  

（積点入力）  
ム、リセット  

糠禰子蝿帳蜜王の機能により下妃の入力に変fできます。  
サイクル動作指令、酢よ赦加減算牧童人力、正確ブレーキ指令、リン  

樺点出力  一指アラーム出力（1C稚点、稚点容tはAC250V O．3A COS≠＝0，3）  

転  
インバータ運転中、周波数到達、過負荷子鞘、不足t庄  

オープンコ        ※■子1能変モの■艦により下妃の出力に饗モできます。  

レタタ出力  タイムアップサイクル完了、周波数一致検札 インバータ停止、事牒タイマー遭択、t流刑限  
チ輪、血相t襖胤遇t庄檎出、リンク出力   

ストール防止、遇t漁■峠停t、不足t庄、遇t庄、インバータ遇熱、外部故障（外郭サーマル動作等）、モー  
保■■能  タ遭1荷（t子サーマル）、設定ミス、通信エラー、DSPエラー、リンクエラー、出力撫子塩格、地格体積（3．7kW  

以下オフ●ション）   

周波牡I†出力信号  
アナログ：IX：0－＋1（〉Ⅴ（■義範圏IX：6．5V－10．3V）  
t■子機艶賓tの≠艶でロードメータ相当出力信号にまモできます。  

ディジタル表示部：4桁のLED、事任はLED  
裁  曇示方法  

グラフイツタ♯示粧：LCD、■魔■t付  

タ  出力嘲波蝕、牧竜間減数、出力t沈．出力t阻．岡納固I云逮夜、ライン逮夜  
ツ  
設定表示   7丁ンタションコードと紋左テ」タを表示（タッチパネルの組明■参照）  

チ  
′ヾ  OCl：加速時iLt楕」OC：濾速時遇t檀（二に3：走速時遇t濾、LU：不足t圧、OU：遇t庄、  

保礫表示  OHl：インバータ遇熱、OH2：外♯アラーム（外郭サーマ／り OLl：t子サーマル（モータ遇負荷）、Errl：  ネ  社是ミス、Err2：通信エラー、Err3：DSPエラー㌧ Err4：リングエラー、  
保蠣戯作時の靂転状♯（出力朋波散など4点I、保穫抑作職歴（遇圭3固の保＃動作表示）  

示  

入力信号蓑示  FWD、REV、HLD、Xl、X2．X3、RTl、RT2、の各a．子の．信号の有I）、無しを表示  

チャージラン70（LED表示）   平汁コンデンサのチャージt圧有りで点灯   

没■犠稗  電内、≠高l（頗）m以下、i射日光、★tガス、オイルミスト、1嘆のないこと  

■  －10－＋帥℃（＋40℃を超える場合l土i凰カバーを取りはすしてください）  

温度  90％RH以下（緒■なきこと）  

犠  0▲¢G以下りIS C O911準拠I  

■遺畔札束ト  －25－＋65℃】  

取付方式．  t内職■什、外轟冷却彰l㌧ 

保書・冷却方式  訳畠創生脚－…削川他Lナナン彿は瞼く）   

■鴫Tt［鴫】  3・O ＝  ・4  ・5lO・70・9一・715・Ol…  
リレー出力ユニット、コピーユニット∴遭l■♯作用篭農ケーブル、インバータターミナルリンク閤ケーブル、リ  

オフ■ション  タトル、貴書低減用女i★リアタトル、t瀧協■用女凍りアクトル、カヰ改書用交流リアタトルノ封7－フィルタ．  
スノヾ－クキラー、サージキラー、アレスター、周波数朴、I郎慶軟投喜旨、制動ユニット、別納壮抗旨、MCAシ  
リーズ、触絡繰出ユニプト   ンタアダプター，遭帖撫作用タッチパネル．、オ祐乗示嗣パネル、Tリンクカード、ラジオノイズ低減用零相リア  

一65－   



（2）外形寸法図  

2ロ¢Ⅴ稟列  

陽一欄川   形式  VR（抑4  VR∝17  VRO15  VRO22  VRO37  VRO55  VRO75  VRllO  VR150  VR185  VR220  H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A  H2A   

正 帝  夙   同l   図1   囲1   均1   園1   閥4   伺4   囲6   阿6   阿川   閲8   

†■ ■  団   国2   図2   囲3   閏3   E笥3   阿5   周5   闊7   閃7   凶9   同9   

lMV茶例  

形式  VR4007  VR判）15  VRl022  VR1037  VR1055  VR1075  VR1110  VR1150  VR4185  VR4220  
四11川  H2A  H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A  H2▲   

ナ ■  内   団l   向l   以1   嘲1   四l   匝l   l耳8   用も   ［【8   団8   

佃 繭  ‾ 阿   硯ユ   団3   囁3   句3   曙5   l事5   【a7   匝7   加9   閲9  



（3）E■♯入i用200∨系列  

t如檜山ノノ（kw）  u．75   1．5   Z．2   3．7   

インバータ形式  

インバータ容i（KVA〕   1．1   1．9   3．け   4．Z   6．5   

附椚は胞  1．25（3．5）  2（5．5）  0．4          5．5  7．5    11    15        VR（対4  ′VR007  VRO15  VRO22  VRO37  VRO55  VRO75  VRllO  VR150    6    H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A  H2A   H2A   H2A               9．5  1：i   18     22  
【mmり   

0．5（1．25）   

富士オートプレーカ  SA33Ⅰう／15  SA33Ⅰ】／3（）  SA53Il／4n  SA531i／5（）  SA6：与l！／6（〉    SA   

富士：i崩電7レーカ  SG33B／15  SG33B／30  S（；53B／40  S（；53H／5（l  獣；63R／馴   斗＋   

ヒューズ（A】  5   10   2（）  30  40   60   

富士t繊横■器  SC・05  SC－5－1  SC－1H  SC－2H  SC25II  S（∴3日  

葛ヒサーマルリレー  75                           TR－1SN  TR－1SN  TR－1SN  TR－1SN  TR－1SN  TR－1SN  ′llR－ユN  TR－3N  Tlモ3N  に    （Z．4－3．4）  ＝一針  （6－g）  （9－13）  t13－2（l）  （20－26）  
スパーク キラ－  B－0（ミニコ   

催）l・t線サイズは600Vビニールt繰を基準にしています。（）内は、内線規定によるものです。  

400∨系列  

tlお■出力【kW】  l，75   1．5   2．2   3．7   5．5   7．5   15   18．5   

イ ンパータ形式   VRl（氾7  VR4015  VR4022  VR4037  VR4055  VR4075  VR4110  VR4150  VR4185  VR4220  
■ H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A   H2A  ．H2A   H2A   

ルバータ書1【KVA）   l．9   2．8   4．2   ¢．9   10   14   18   23   30   34   

t用t一線  
1．25（3．5）  2（5．5）  3．5（5．5）  5．5（8〉   5．5（1射  1小22）  

（■り   け．5（1．25）   

暮士オート7’レーカ   SÅ3：l／5  SA33／1【I   S∧33／15  SA：13乃0  SA53／州   SA53／5（】   

暮士＃tフレーカ   SG33A／5  SG33A／10   SG33A／15  SG33∧／30  LsG53A／lO   SG53A／5（I   

ヒューズ（A〕  5   10  20   30  40   00   

■士t機機■苔  SC－05  SC－5－1  SC－】N  SC－2N  SC－3N  SCIN   

暮士サーマ／レリレー  
TR－1SN  TR－1SN  Tlト1SN  TR－1SN  TR－1SN  TR－3N  rrR－3N  TR－3N  1、R－6N  ■】’R－6N  

（l．7－2．6）  （2．8－4．2）  り一6）   （6－9）  （9－13）  （12－18）  （18－26）  （24－36）  （28－40）  （34～50）   

スパーク キ ラ ー  S2－A－0（t磯雄牡8‖）、Sl－B一郎ミニコントロールリレー、タイマ川）   

（注）1．t線サイズは00OVビニールt線を基準にしていまナ。（）内は、内線規定によるものです。  
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（l）■子機欄  

端子記号、   端 子 名 称   動  作  説  明   

R，S，T  南川電源人力端子   商用電源AC200－230Vを接続（＊AO卵0～460V）を接続  

主  
U，Ⅴ，W．  インバータ出力端子   三相かご形モータを接続  

回  

路  
N，P  外部制動ユニット接続端子  外部制動ユニットを経由して外部制動抵抗器を接続  

E（G）  アース端子   接地繰を接続   

周波数設定用共通端子  電JE設定と電流設定の共通端－－「  

（CM端子とは絶縁されていませんので接続しないで下さい）  

12   周波数設定用電正人力   DCO～＋10V（0－5V）を人力すると、＋10V（5V）最高周波数となりOV  

まで比例します。人力抵抗は、22Krlです。（周波数ゲイン設定時）  

13   周波数設定川電源端子  安定化電源DC＋10V、10mA以下（11端子に対して）  

Cl   周波数設定用電流人力  DC4－20mAを入力すると、20mAで最高周波数となり4mAまで比例しま  

す。  

CM   制御回路川共通端子   制御入出力信号の共通端子  

（11端子とは絶縁されていませんので接線しないで下さい）  

制  FWD  FWD－CM（閉）で正転指令、REV－CM（閉）で逆転指令、  

（FWDLCM（閉）およぴREV→CM（閉）でインバータは減速停止しま  

御  す）  

BX   フリーラン   BX【CM（閉）でフリーラン停止  
入  停止人力端子   （インバータ運転Il】に機械7■レーキをかけるときに使います）  

力  HLD  3ワイヤ運転・停止指令  3ワイヤ運転機能を選択し、HLD－CM（閉）とした時、パルス信号で入  

力されるFWD，REV端子の信号が自己保痔されます。  

端  Ⅹ1  多投速度運転指令  （例）Ⅹ1－CM（閉）で多段速度1  

入力端子1  

子   X2  多段速度運転指令  Ⅹ2－CM（閉）で多段速度2  

入力端子2  

Ⅹ3  多段速度運転指令  Ⅹ1－Ⅹ2－Ⅹ3－CM（閉）で多段速度7  

入力端子3  

（Xl、Ⅹ2、X3に人力がない場合は設定周波数で運転します。）  

RTl  

人力端子   

卜 
加減速時間を3種類に  

M（閉， 

RT2   注（RTl、RT2に入力がない場合は、通常の第1加減速時間で運転します）  

THR  外部サーマル・外都制軌抵  

抗感温サーマル接続端子   

外部サーマルも外部制動抵抗器もないときは、THRとCMを短絡して  

おかないと、インバータは運転できません）   

注）＊印数■は400Ⅴ系列の場合です。  

－68仙   



端子記号  端 子 名 称   動  作  説  明   

RST  リセット信号入力端子   
RST－CM（閉）を0．1秒周以上短絡すると保護動作がリセットされます  

制   
（FWD，REVに入力があると、リセットすると同時に再始動します。）  

御  
入  最高周波数で＋10Vを出力し、0Vまで出力周波削こ比例   
力  FM  周波数メータ接続端子  ヰ  

ほ 

以上 

子  〕   

れ能コ十ド61で設定した周波数以上になると、RUN－CM間がONします。  

RUN   
インバータ運転侶号出力  

鱒UN－CM間にON信号を出力します。  
端子（ゼロ速）  

（オープンフレクタ出力、27V50mAMAX）  

制  
周波数到達信号出力端子  設定した周波数になると、FAR－CM聞かONします。  

（速度到達）   （オープンコヤクタ出力、27V50mAMAX）  
御  

出  
機能コード6軍で設定した出力電流を10秒間以上オーバーした場合に  

インバータ過負荷予報  
OL  
信号出力端子   

OL－CM間がONします。  
力  】  

（オープンコレタタ出力、27V50山MAX）  
媚  

設定した不足電圧検出でLV－CM聞がONします。  
子  LV   不足t庄出力  

（オープンコレクタ由力、27V50mAMAX）  

インバータ保護機能が制作していることを1c接点で出力。  

（抵抗負荷時接点容量AC250V．0．3九cos≠＝0．3）  

30A   
インバータ異栴侶号出力  

30B  ；   刃B   
30C  
端子  胱  。丁－一卸   

： 。十刃8                   恥  淋  

〔正常時）  〔異常時）   
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ファンクションコード一覧表  

機能  内  容   工場  
コード  表示・汝完・範闘  出荷   
デジタルモニタ切替  00：  

Ol：  
00  02：  （粕  

03：  
04：   

グラフィックモニタ切響  00：  
01  01：  00  

02：   

02  鳶転書1択   
（和一05（コード）  03  

03  ■濾■什■暮   
（和一！柑（コード）  85  

ll  自動トルクブースト  00： ：  不納作  
01   動作   00  

15  トルクブースト   
00ー31（コード）   

13  
川；）    田  

（帖  t■トルクナースト  00ー09（コード）  仙  

07   三・   00：不動作  
01：鋤作  

00  

08  わ遭時間1   （LCD川．01－3¢00S∝（沌）   6．00 12．00  

的  汝1時れl   （LCD川．Ol－3㈱Se⊂（沌）   も．00 12．00  
田  パラノータ一体書   （粕：  

01：   00  

t占用減数  00：  

01：  
02：  01  
D3：  
04：   

ペース間減数   00：  
01：  Ol  
02：   

tホ出力t旺   00：  

13  
Ol：  03  
02：  （OV）  

03：   

14  モータ鶴牧   
02．04，0＄．08．10．12  04  

暮転書作■釈   （粕  
15  Ol  00  

q2   

礪波歓指令切替   00  
16  01  00  

02   

加叫遭カー7切替   00  
17  0l  00  

02   

18  回生ブレーキ切替   00：攫準ブレーキ  
01：鵠ブレーキ  00  

19  バターン1転■択   00  
81   

00  

20   蠣停礪嶺劇   00  
01   

00  

四  嚢示場数tF係数）   
（LCD）0．00一200  0．01  

れ亀プロッタ遭択   00：基本★能まで  
22  01：機軸能まで  00  

02：ホ織★能まで  

2ユ  加速時間  Z   
（LCD）0．01－3000Sec  1（）．0  

24   3   （LCD）0．01－3（IOOSec  15．0  

25  4  （LCD）0．01－3600Sec  3．00  

頒鵬  内  コード  容   表示・紋定・範囲．  工場 出荷  御債 用時   

26  減速時間  2   （LCD）0．01－3馳Ok   10．0  

27   3   （LCD）0．01－3600Sl！C   15、Q  

28   4   （LCD）0．Ol－3600Sec   3．00  

2g  き段間波救 l   （LCD）0．00－400Hz   10．0  

30  タイマー  1   （LCD）0．01－3600Sec   5．00  

31  多段陶液歓 2   lLCD）q．00－400H乙   20，○  

32  タイマー  2   （LCD川．01－：婚00Sec   5．00  

33  算段周波数 3   （LCD）0，（和一400Hg   30．0  

34  タイマー  3   （LCD）0．01一粥00S∝   5．00  

35  事段周棟数 4   （LCD）0．00－400Hz   小）．0  

38  タイマー  4   （LCD）0．Ol－：婚00触   5．00  

67  多段周波数 5   （LCD）0．00－400Hヱ   50．0  

38  タイマー  5   （LCD）0．01－：搾00Sec   5．（粕  

39  多段周波数 6   （LCD）0，00ー400Hz ■   60．0  

40  タイマー  6   （LCD）0．01－酬触   5．00  

41  事挟間減数 7   （LCD）0．00ー400Hz   60．0  

42  タイマー  7   （LCD）0．01－3600Sec   5，00  

43  t子サーマル   00：不軌作  
Ol：動作（％）   

00  

44  上級リミッタ   （LCD）0－100％   l00  

45  下限リミッタ   （LCD）0－100％   ○  

46  ′りアス   （LCD）0－100％   0  

47  周波数ケイン   （比D）0－200％   100  

48  ジャン71司波歓 1  （LCD）0－4（粕Hz   0  

d9   2  （LCD）0－dOOHz   0  

50   3  （LCD）0－400Hz   0  

51  ジャンプ鴫   （LCD）0－5Hz   q  

00：不動作  
52  停止ブレーキ切替  

01：i沌7レーキ   
00  

53  別納間減数   （LCD川－60H乙   0  

54  桝軌tは；   0－15％（コード）   00  

55  削抑時間   （LCD）0．01－305kc   0．10  

56  始動l司波軟   （LC【））8－60Hヱ   

57  t沈制御   
00：不軌作  
01：一別乍（％）   

0  

58  すべリ■慣制御   00：不軌作  
01：l別乍   

00  

S9  FDT信号出力剛始馴鹿数  （LCD）0－400Hz   60  

t氾  FDT惜号ヒステリシス≠  （LCD〉0－30Hz   10  

61  RUN信号出力終了剛虚数  （LCD川ト」（拍Hz   0  

62  遇れ荷子鞘信号   （LC【い70→150％   川0  

（逮）暮鴨中にはファンクションコード00－1仇73～75，●○～d2のデータ廿fが出乗手丁。彙た全てのファンクションコードおょびデー  
タのI■■がで書蒙す。  

（射加納巾－お上び汝納憫－のエー出桝の鵬■は、（7j子こ：憲王，；：器）で†。  
（注）離印■■は●00V系列の】●禽です。  

（射トルクトストのエ■研削拉細よ・（…：；霊芝王霊）で†。＿ 
71＿   



ファンクションコード一覧表  

機能  関  コード  
工場  表示・設定・範阿  出荷   

アシタルモニタリノ替  nD：出力周波数〔Hz）  

01：出力電Jf〔A〕  
00  02：出力電圧（V〕  00  

D3：同期銅云数〔r／min〕  
84：ライン速度（m／min〕  

グラフィックモニタ切替  DO：Hz．AMPモニタ  

01  Ol：端子信号①  00  
02：端子イ言号②  

02   
運転音選択   

00－05（コード）  03  

03  周波数計調整   
DD－99しコード）  85  

04  自如トルクブースト  00：不動作  
01：動作  

00  

05  トルク7－－スト   
00－31（コード）   ＝）  

O6  緻調トルク7－スト  00－09（コード）  00  

07   
自動加減速   00：不軌作  

01二動作  00  

08  加速時間1   （LCD）0．01～3600s （舶   6．00 12．00  

09   
減速時間1   （LCD）0．01→3（〉00s （iト）   6．00 12．00  
パラノータ【保苫隻   

10  
00：変更可  
01：プロテクト  00  

最高周波敦   00二  

01：  
02：  01  
03：  
04二   

ペース間波激   00：  
01：  01  
02二   

最高出力電圧   00：  
13  

01：  03  
02：  （OV）  

03：   

14   
モータ槻敦   

0ヱ．桐一q6．鳩．10．12  04  

運転韻作遺択   00  
15  01  00  

02   

周波数指令切笥   00  
16  01  00  

02   

加減速カーフ1プ】替   00  
01  00  
OZ   

18  回生ブレーキ切替   00ニ標準ブレーキ  
01：強7】レーキ  00  

19   
パターン運転選択   00  

動作   
20  瞬停再始動   00  

01   
00  

四  表示係数（F係数）   
（LCD川．00－200  0．01  

機能プロソク選択   00  
22  01  00  

02   

23   
加速時間  2   

（LCD）0．01→3600s  10．0  

24   （LCD）0．01－3600s  15．0  

25   
4   

（LCD）0．01～3600s  3．00  

機能  容   牽示・設志・抱岡   工場  コード   内  出荷   
26  減速時間  2   （LCD）0．01～3600s   1D一口  

27   （LCD）0．01～3600s   15．0  

28   （LCD）0．01→3600s   3．0（〕  

四  多投周波軟 1   （LCD）0．0〔トー400Hz   10．0  

30  タイマー  1   （LCD）0．01→3600s   5．00  

31  多段周波数 2   （LCD）0．08－400Hz   20．D  

32  タイマー  2   （LCD）0．01→3600s   5．00  

33  多段周波鮫 3   （LCD）0．08－400Hz   30．0  

34  タイマー  3   （LCD）0．01～3600s   5－00   

35  多段聞波紋 4   （LCD）0．00－400Hz   40，0  

36  タイマー  4   （LCD）0，01～3600s   5．00  

37  多段周波政 5   （LCD）0．00－400Hz   50．0  

38  タイマー   5   （LCD）0．01→3600s   5．00  

39  多段周波飲 6   （LCD）0．00－400Hz   60．0  

40  タイマー   6   （LCD）0．01～3600s   5－00  

41  多段周†皮故 7   （LCD）0．00－400Hz   60．0  

42  タイマ【  7   （LCD）0．01→3（〉00s   5，00  

43  電子サーマル   00：不動作  
01こ動作（％）   

00  

1二限リミッタ   （LCD）0－100％   100  

45  ‾F限り ミツタ   （LCD）0－100％   0  

46  バイアス   （LCD）0－100％   

47  周波数ナイン   （LCD）0～200％   10〔）  

48  ジャンプ洞波数  1  札CD）0－400Hz   0  

49   2  （LCD）0－400Hz   0  

50   3  （LCD）0－400Hz   0  

51  ジャン7■帽   （LCD）0－5Hz   0  

52  停止ブレーキ切替   00二不動作  01：直流プレーキ   いい  

53  制動周波敦   （LCD）0－60Hz   0  

54  制動電圧   0～15％（コード）   00  

制動時間   （LCD）0．01－30s   0．10  

56  始動周波数   （LCD）0－6（〕Hz   

57  電流制御   
00：不動作  
Ol：新作（％）   

0  

58  すべり補惜別御   00：不軌作  
01：動作   

00  

59  FDT信号出力間墟周波数  （LCl）圧ト1畑M圭   60  

60  FDT信号ヒステリシス幅  （LCD）0－30Hz   

61  RUN信号出力招了周波数  （LCD）0－400Hz   0  

62  過負荷干拓信号   （LCD）70～150％   100  

（注）運転中にはファンクションコード00～09・73－82のデータ綬定が出来ます。また全てのファンクションコードおよぴデータの確馳  
ができます。  

（7i〒E：憲二－…：33）です0  
（注）加速時IⅦ1および減速時間1の工＝囁出荷時の冨受定イ遭は、   

（）主）※印数億は400V系列の場合です。  

（注）トルクブーストのエ場出桝の投定価は、（…二；E：冨三こ；）です。  
－72－   


